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Predslov

Dakujeme Vam za Va§ vyber univerzalneho nizkonapitového
frekvenéného menica série  E550 od spolo¢nosti VYBO Electric Ltd.
Tento navod je navodom na obsluhu pre univerzalne nizkonapatové
menice série E550. Poskytuje vsetky prislusné pokyny a pokyny pre
instalaciu, zapojenie, nastavenie funkénych parametrov, kazdodennu
starostlivost a 0drzbu, diagnostiku portich a rieSenie problémov
frekvenénych menicov série E550.

Aby bolo mozné tito sériu meniCov spravne pouzivat, garantovat
najlepsi vykon produktu a zaistit’ bezpecnost’ pouzivatelov a zariadeni,
starostlivo si precitajte pred pouzitim menicov série E550 tento navod na
obsluhu. Nespravne a neodborné pouzitie pristroja moéze spdsobit’
abnormalitu ¢innosti a poruchu menica, znizit' jeho Zivotnost’ a dokonca
moze dojst’ k zraneniu az umrtiu oséb, v dosledku zasahu elektrickym
pradom.

Tento navod na pouzitie sa dodava spolu so zariadenim. Uchovajte ho
prosim, za u¢elom moznych budicich oprav a udrzby.

Vzhl'adom k neustadlemu zlepSovaniu produktov, mézu byt’ vietky udaje

zmenené bez predchadzajuceho upozornenia.

Navod na obsluhu univerzalneho nizkonapédtového frekvenéného menica
série E550.
Verzia V3.2

Datum revizie: Jul 2015
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OPATRENIA

Univerzalne nizkonapidtové frekvenéné menice série ES550 su
pouzitel'né pre priemyselné trojfazové striedavé asynchronne motory.

Ak je meni¢ pouzity pre nebezpecné zariadenia, tie by mali byt
vybavené bezpeénostnymi ochrannymi prostriedkami pre zabranenie
roz8ireniu poruchy v pripade zlyhania frekventného menica.
Frekvenény meni¢ je vyrabany pod prisnym systémom zabezpec¢ovania
kvality. Avsak, za uc¢elom ochrany vasej osobnej bezpecnosti, zariadeni
a majetku si pred pouzitim frekvenéného meni¢a pozorne preéitajte
tento manual a prepravu, instalaciu, prevadzku, uvedenie do prevadzky
vykonajte v sulade s prislusnymi poZiadavkami tohto Navodu na
obsluhu.

1. Kontrolné opatrenia pri rozbal’ovani
Pri vybalovan, prosim, skontrolujte:
(1) Ci pocas prepravy nedoslo k ziadnemu poskodeniu produktu a dielov.
(2) Ci model a $pecifikacie uvedené na typovom Stitku menica st v stlade s vasou objednavkou.
Ak nieco chyba alebo je poskodené, okamzite sa obrét'te na svojho dodavatel'a.
@ Typovy §titok frekvenéného meni¢a
Na Tavej strane skrinky frekvenéného menica, sa nachadza typovy ititok s udajmi o modeli a
menovitych parametroch frekvenéného menica.

TYPE. E550-250007 |__Model menica
SOURCE: 1PH 220V 50/60Hz

[~Menovité vstupné napiitie a frekvencia
™Menovity vykon a vystupny prid

1KVA 5.0A

KOO S o gislo produktu
TUNHDINNEEN | Ciarovy kod

— 50 Elecv; AR

@ Stitok na vonkajsej skrinke

TYPE: E550-250007 [ Model menica
SOURCE: 1PH 220V 50/60Hz | |—Menovité vstupné napitie a frekvencia
OUTPUT: L9KVA 50A | {—Menovity vikon a vystupny prid

SERIAL N, 0000000 | | Seériové éislo produktu

QORI RO LRI | —Corevs o

E— 150 e AR
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4@ Hmotnost’ a rozmery

Cistd hmotnost |  Celkova Rozm.e'r y

Model (ko) hmotnost (kg) vonkajsej
skrinky(mm)
E550-250004(B) 0,8 1,0 195x115x175
E550-250007(B) 0,8 1,0 195x115x175
E550-4T0007(B) 14 16 223x135%x195
E550-4T0015(B)/E550-250015(B) 14 16 223x135%x195
E550-4T0022(B)/E550-250022(B) 14 16 223x135%x195
E550-4T0030(B)/E550-250030(B) 1,9 2.2 270x160x215
E550-4T0040(B)/E550-250040(B) 1,9 2,2 270%160x215

Nasa spolo¢nost ma zavedeny prisny systém zabezpeCenia kvality
produktov pokryvajuci vyrobu, balenie a prepravu. V pripade akéhokol'vek
opomenutia nas alebo miestneho zastupcu prosim bezodkladne kontaktujte.

Va$mu problému sa budeme prednostne venovat'.

2. Bezpec¢nostné opatrenia
V tomto navode su pojmy "Nebezpecenstvo" a "Pozor" definované

nasledovne:.

@ Nebezpecenstvo: V pripade nedodrziavania pokynov méze dojst’ k

vaznemu poskodeniu zariadenia alebo zraneniu 0s6b.

Pozor: V pripade nedodrziavania pokynov méze dojst k stredne
m zavaznym zraneniam alebo drobnym poraneniam personalu a ujme na
- majetku.

2.1 InStalacia

1. Meni¢ nesmie byt’ indtalovany na horlavy material.
2. Frekven¢ny meni¢ nesmie byt’ intalovany na miestach s priamym
slne¢nym ziarenim.
3. Frekvenény menic¢ tejto série nesmie byt’ intalovany v prostredi s
nebezpecenstvom vybuchu plynov.
4. Do frekvenéného meni¢a nesmie preniknut’ ziadny cudzi material, v
opacnom pripade moéze dojst’ k vzniku poziaru alebo zraneniu.
5. Frekvenény meni¢ musi byt inStalovany na mieste, ktoré je schopné
uniest’ jeho hmotnost. V opa¢nom pripade moZe spadnut’, alebo
poskodit’ majetok..

,m Je zakdzané demontovat alebo upravovat frekvenény meni¢ bez povolenia
a»  dodéavatela.

E550



2.2 Zapojenie

Priemer vodiGa je potrebné zvolit' v silade s platnymi predpismi pre elektrické
zariadenia a inStalacia musi byt’ vykonana kvalifikovanymi elektrotechnikmi.

N

Prace na zapajani nesmi zacat’, pokym napéjanie frekven¢ného menica nie je uplne
odpojené.
. Uzemiiovacia svorka frekvenéného meni¢a musi byt’ spolahlivo uzemnena. V'

w

opa¢nom pripade moze dojst’ k nebezpecenstvu tirazu elektrickym pradom.

Eal

Pred zapojenim sa uistite, Ze napajacie napitie bolo odpojené po dobu viac ako 10
minit. V opaénom pripade moze dojst’ k nebezpecenstvu tirazu elektrickym pradom.

©

Elektronické prvky frekven¢ného meni¢a st pomerne citlivé na statickd elektrinu,
preto ziadne cudzie predmety nesmi byt umiestnené do menica alebo sa dotykat
zakladnej dosky.

@ Ku svorkam meni¢a U, V, W nesmie byt’ pripojené striedavé

napéjanie, su to len vystupné svorky.

2.3 Udriba

" Zapajanie, inSpekcia a iné Gidrzbarske prace nesmu byt
& vykonavané, pokym nebolo napajanie odpojené po dobu

minimalne 10 minut.

3. Opatrenia pri pouZivani

V tomto navode st pojmy "Tip" a "Upozornenie" definované nasledovne:

Tip: Poskytuje uzito¢nu informaciu.

Upozornenie: Oznaduje akékol'vek potrebné opatrenia pocas

. Meni¢ frekvencie musi byt nainstalovany v mieste s dobrou

ventiliciou.

o

. Teplota pri prevadzke elektromotora s frekvenénym meni¢om méze byt’ vyssia ako pri
obvyklej prevadzke.
Pri dlhodobej prevadzke pri nizkej rychlosti méze dojst k ovplyvneniu Zivotnosti

had

motora v dosledku  horSicho odvodu tepla. V tomto pripade sa musi pouZit'
$pecialny frekven¢ny meni¢ alebo zniZit' zat'aZzenie motora.

Eel

Ked’ nadmorska vyska je viac ako 1000 m, vykonnostné nastavenie meni¢a musi byt’
znizené. Pri zvy3eni vySky o kazdych 1500 m je potrebné zniZit' vykonnostné
nastavenie 0 10%.
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5. V pripade, ze prevadzkové prostredie je mimo povolenych podmienok menica, obrat'te
sa na vyrobcu.

Vystupna svorka meni¢a nesmie byt’ pripojena
k filtratnému kondenzatoru alebo inému RC absorpcnému
zariadeniu.

4.Opatrenia pri likvidacii
Pri likvidacii frekvenéného menica a jeho komponentov majte na paméti
nasledovné: a./Explozia elektrolytického kondenzatora: elektrolyticky
kondenzator vo frekvenénom meni¢i mdze pocas horenia vybuchnut’.
b./Odpadovy plyn z horenie plastov: pocas horenia plastov a gim mozu
vznikat'  zdraviu $kodlivé a jedovaté plyny. Likvidacia: meni¢ likvidujte

ako priemyselny odpad v sulade so zakonom SR o odpadoch

5. Zaruéné podmienky

5.1.Skusky menica

Frekvenény meni¢ vyrobca pred expediciou dokladne preskusal a predprogramoval.
Vlastnosti vyrobku zodpovedaju technickej dokumentéacii za predpokladu, Ze je
nainstalovany a pouzivany v zhode s pokynmi a odporuceniami uvedenymi v

technickej dokumentacii a v navode na obsluhu

5.2. Zaru¢na doba:

Zaruéna doba je 24 mesiacov od diia predaja vyrobku.

5.3. Zaru¢né podmienky:

Zaruka sa vztahuje len na poruchy a vady, ktoré vznikli chybou vyroby, alebo
pouzitych materialov. Zaruka sa predlzuje o dobu, pocas ktorej bol meni¢
frekvencie v oprave. Zaruénu opravu odberatel’ uplatiiuje u predavajiceho.
Meni¢ frekvencie kupujuci dopravi na opravu predavajicemu na vlastné

naklady.

E550



Predstavenie produktu

5.4. Zaruka sa nevzt'ahuje na vady spdsobené:

1. Vinou kupujuceho - uzivatela pri mechanickom poskodeni (napr. pri
doprave alebo padom), alebo pri pouzivani v rozpore s technickou
dokumentaciou, nespravnym zapojenim, resp., ak zavada vznikla
neodbornym zasahom do vyrobku.

2. Pri poskodeni zariadenia vonkaj$imi vplyvmi (zaprasenie vnitornych
Casti meniCa, navlhnutie vniatornych obvodov) a Zivelnou udalostou
(G¢inky vysokych prepéti v dosledku blesku, poziar, zatopenie vodou, atd’.)
3. Nespravnym skladovanim, zapojenim v rozpore s doporu¢enym
zapojenim, za poskodenia vonkaj$imi vplyvmi, hlavne u¢inkami

elektrickych veli¢in nepripustnej vel'kosti.

Univerzalny nizkonapét'ovy frekvenény meni¢ série E550



1. Predstavenie produktu

ES50-4 T 0007 (B)
Cislo série viroblon Produktovy model
Univerzalny
E550 nizkonap & owy B MODBUS
memié komunik. 485
Wapatovdtrieda Adaptimy vikon motne
4 400V AC (KW)
2 230 VAC 0004 [E]
g 0007 07
oo1s 15
Napd aue o022 22
T Tri fazy - nozo 30
5 Jedna faza uo40 40

1.1 Popis modelu menica

1.2 Modely meni¢a série E 550

Menovity Menovity Vykon riadeného
Model menic¢a vykon vystupny pruid motora
(KvA) (A) (kW)
E550-250004(B) 11 3,0 0,4
E550-250007(B) 19 5,0 0,75
E550-250015(B) 2,9 7,5 15
E550-250022(B) 3,8 10,0 2,2
E550-250030(B) 53 14,0 3,0
E550-250040(B) 6,3 16,5 4,0
E550-4T0007(B) 16 2,5 0,75
E550-4T0015(B) 3,0 4,5 15
E550-4T0022(B) 3,6 55 2,2
E550-4T0030(B) 5,0 75 3,0
E550-4T0040(B) 6,3 9,5 4,0

Univerzalny nizkonapétovy frekvenény meni¢ série ESS0



Predstavenie produktu

1.3 VzhPad vyrobku a niazov komponentov

Riadiaci panel

Kryt

Vstup pre kibel riadiacej slucky

Obrazok 1-1  Vzhl'ad
. ‘Vstup pre kibel hlavnej slucky
anazov  komponentov
meniCov kategorie 1. Spodny montézny otvor
, ‘Spodnd montazna lista
Tyka sa  modelov:

E550-250004(B) /
E550-250007 (B)

Riadiaci panel

Kryt

'Vstup pre kibel riadiacej slucky

Vstup pre kibel hlavnej slucky

Spodny montézny otvor
Spodnd montézna lista

Obrazok 1-2 Vzhl'ad a komponenty

Nazov meni¢ov kategorie |l menicov kategorie III

Riadiaci panel

Kryt

[ Vstup pre kibel riadiacej slucky

Vstup pre kibel hlavnej slucky

Spodng montazny otvor

Obrazok 1-3 Vzhl'ad a ndzov komponentov

Tyka sa modelov:
E550-250015(B) ~E550-250022(B)/
E550-4T0007(B)~E550-4T0022(B)

Tyka sa modelov:
E550-250030(B) ~E550-2S0040(B)/
E550-4T0030(B)~E550-4T0040(B)

Univerzalny nizkonapét'ovy frekvenény meni¢ série E550



1.4 Technické udaje a Specifikacie produktu

Rozsah vykonu radu E550: 2S0004(B) az 250040(B) /4T0007(B) az 4T0040(B).

Technické ukazovatele a typické funkcie radu E550

Menovité napitie, Tri fazy (séria 4T #) Jedna faza (séria 2S #)
frekvencia 400V 50/60Hz 230V 50/60Hz
Vstup
Povolené variané rozpitie 300V a 460V 180V a7 260V
napitia
Napitie 0 az 400V 0az 230V
Vystup Frekvencia 0,00 az 1000 Hz
Prefazitelnost 110% - dlhodoba; 150% - 1 mintta;
180% - 2 sekundy
Riadiaci rezim VVVF vektor napitia
[Nastavitelné Analogovy 0,1% z maximalnej vystupnej frekvencie
rozlienie |SVorkovy vstup|
frekvencie | Digitalne nast.| 0,1Hz
| Analégovy v rozsahu do 0,1% z maximalnej vystupnej
- i vstup frekvencie
Riadiaca 14 — -
charakteri| frekvencie o35ty v v rozsah\_l do 0,1% z maximélnej vystupnej
stika frekvencie
VIF krivka Referenénu frekvenciu je mozné nastavit' v
(Napit'ovo frekvenéna rozmedzi 5 az 1000 Hz, a viacbodovi V / F krivku
charakteristika) je mozné nastavit’ aj nestvislo.

Narast kratiaceho momentu

Manuélne nastavenie: 0,0 az 20,0% menovitého
vykonu

Univerzalny nizkonapétovy frekvenény meni¢ série ESS0




Predstavenie produktu

Automatické
obmedzenie pridu a
obmedzenie napitia

Automaticky deteguje prid a napitie statora motora a
reguluje ho v pripustnom rozsahu podla $pecialneho
algoritmu, bez ohl'adu na akykol'vek beziaci proces, ako je
zrychlenie, spomalenie alebo chod naprazdno.

Riadiaca

harakteristikal

Najmé pre uzivatel'ov s nizkym sietovym napétim a ¢astym
kolisanim napitia siete. Aj v ramci rozsahu napitia, ktoré je

i podpiiti s
Obmedzriet(:;:logz S e ako povolena hodnota, moZze systém udrzat’ ¢o
P najdIhsiu dobu chodu podl'a $pecialneho algoritmu a
distribu¢nej stratégie zostatkovej kapacity.
Viacrychlostné K dispozicii je 7-usekové programovatel'né viacrychlostné
riadenie riadenie a 5 druhov rezimov chodu.

Volitelny zabudovany|
PID regulator

‘Vnutorna integrovany optimalizovany PID regulator, ktory
umoziuje jednoduché riadenie v uzavretej slucke.

Uzivatel'om definovany protokol VYBO Electric alebo

Komunikacia RS485 protokol MODBUS.
Analogovy | Jednosmerné napitie 0-10 V, a jednosmerny prad 0-20 mA
- vstup (volitel'né) , nastavenie ~potenciometrom...
frekvencie| Digitdlny Nastavenie z lovl:ifiameho pgnelu, nastaven!e z ) portg
O RS485, z ovladacich  svoriek UP/DW a viacnasobné
P kombinované nastavenie s analogovym vstupom.
ReléaOC | Jednokandlovy OC vystup a jednokanalové relé (TA, TC), az
Typické Vystupny| vystup 16 druhov voliteI'nych vyznamov.
funkcie signdl | Analégovy| Jednokanalovy 0-10 V napatovy signal. Moznost nastavenia
vystup dolného a horného obmedzenia.
Automatickd Pre~ .dosla_hnulle cf) najstal.)llne_]'se{ pr.evadzky, fu podla »
e poziadaviek na vyber k dispozicii tri druhy rezimov regulacie
B0 napitia. D icka, staticka a Ziadna regulacia.
Nastavenia ¢ 9 PP 5
as' venia cast Moznost nastavenia 0,1 az 600 s, volitel'ny vyber S krivky
zrychlenia a P , . 4
5 alebo linearne;j krivky zrychlenia alebo spomalenia.
spomalenia
Péasmova DC brzda Umoziuje dobrzdit’ a zastavit motor od zvolenej hranice
Casovag Jeden vstavany asovac
Nastavenie hornej a dolnej medznej frekvencie, obmedzenie
Prevadzkové funkcie | REV, (verzia B) komunikécia RS485, ovladanie zvySenia a
zniZenia frekvencie, atd’.
o Vystupna frekvencia, vystupny prid, vystupné napitie,
i sy otacky motora, nastavenie frekvencie, teplota modulu,
Zobrazen P ; ]
o analogovy vstup a vystup, a tak dalej.
Lo i
Displej lexikiahe Zaznam poslednych 4 portch, zaznam piatich
ho panela| Zaznam prevadzkovych parametrov v &ase poslednej poruchy:
alarmu vystupna frekvencia, vystupny prad, vystupné napitie,

jednosmerné napitie a modularna teplota.

Ochrana/funkcia alarmu

Nadprud, prepitie, podpitie, prehriatie, skrat, interna porucha
pamiti, atd’

Univerzalny nizkonapitovy frekvenény meni¢ série ES50



app:%20ds:%20potenciometer

U Kazdy meni¢ frekvencie typu E 550 je uz

program Zakladna verzia predl?rogramovany a pripraveny k poZitiu v beznej
prevadzke
Okolita teplota -10 ° C az+ 40 ° C (bez namrazy)
Okolita vlhkost niz8ia ako 90% (bez orosenia a kvapiek vody)
. . Interiér (bez priameho slneéného Ziarenia, korézie,
B presE horl'avych plynov, olejovej hmly a prachu)
Prevadzkové el v el I 1

prostredie Nadmorska vyska Pod 1000 m

Stupeii ochrany 1P20
Rezim chlad Nutené chladenie vzduchom
Sposob instalacie Montaz na stenu

*Tienenie motorového kabla sa uzemiiuje na strane frekvenéného menica aj
motora. Pre minimalizdciu  radio — frekvenéného rusenia sa uzemnenie
tienenia motorového kabla na strane menica realizuje spésobom v rozlozeni
tienenia s 360° uchytenim v EMC priemyselnej vyvodke a vyvedeny oplet
tienenia v definovanom tvare je zapojeny do ochrannej svorky menica PE.

Na strane motora sa uzemnenie tienenia realizuje spésobom v rozlozeni tiene-
nia s 360° uchytenim v EMC priemyselnej vyvodke alebo je vyvedeny oplet
tienenia v definovanom tvare a zapojeny do ochrannej svorky motora PE.
*Skor ako budete meni¢ frekvencie inStalovat a uvadzat do prevadzky, velmi
pozorne si precitajte vSetky vystrazné upozornenia a doporuéenia na
nasledujucich stranach! Nerespektovanie tychto vystraznych doporuceni a
upozorneni mbze viest k tazkym, alebo aj smrtefnym Grazom! Pri poruseni
platnych bezpeénostnych noriem a vyhlasok, vyrobca neprebera zodpoved-
nost za Skody a Gjmy!

*MontéZne a s montazZou suvisiace prace s meni¢mi frekvencie mézu prevadzat’
iba opravnené osoby s kvalifikdciou miniméaine podla § 21 az 24 Vyhlasky
508/2009 Z.z.

*Pred spustenim a nastavenim menica je potrebné sa uistit, ¢i je sietové
napatie kompatibilné s rozsahom napajacieho napatia frekvenéného menica.
Pri nekompatibilnom napajacom napati méze dojst’ k neopravitelnému
poskodeniu meni€a. Z bezpe¢nostnych dévodov sa odporic¢a vybavit menic
hlavnym stykac¢om na bezpe¢né odpojenie vykonovej Easti menica od napajacej
napdjacej siete.
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Predstavenie produktu

2. InStalacia menica

2.1 Poziadavky na ochranu Zivotného prostredia
Tato séria meniCov je urCena pre vertikalnu nastenni montaz, pre ulahcenie
pridenia vzduchu a odvod tepla. Pri vybere vhodného prostredia na instalaciu

je potrebné dbat’ na nasledovné.

1. Teplota okolia musi byt' v rozmedzi -10 °C -40 °C.
Meni¢ neinstalujte na miesta s vysokou teplotou a
vlhkost'ou. Vlhkost' v mieste inStalacie by mala byt nizsia
ako 90% a nemalo by tam mrznut..

2. Je potrebné sa vyhnut priamemu slne¢nému Ziareniu.

3. Meni¢ by mal byt mimo dosahu horlavych, vybusnych a
korozivnych plynov a kvapalin.

4. Prostredie by malo byt bez prachu, vlakien a kovovych

Castic.
5. Povrch instalacie by mal byt pevny bez ventilacie.
6. Meni¢ by mal byt daleko od zdrojov
elektromagnetického rusenia.

Ak mate akékol'vek Specidlne poZiadavky na instalaciu, kontaktujte

nas vopred.

Ohladom poziadaviek na rozte¢ a montazne vzdialenosti pri jednom menici
pozrite obrazok 2-1-A. Okolo menica je potrebné ponechat’ dostatok miesta.  Pri
instalacii viacerych meniCov, by mal byt medzi menie pre zabezpecenie
dobrého odvodu tepla umiestneny deflektor, tak ako je znazornené na obrazku
2-1-B.

w7777

Fan exhasst

peU w0

somm i {50 mm
|__Deflektor
=
B
3
3
H
g
Wz Obrazok 2-1-8
Obrazok 2-1-A Montazne rozstupy Montaz viacerych menicov
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Predstavenie produktu

2.2 MontazZne rozmery menic¢ov

2.2.1 Montazne rozmery meni¢ov

D

==

e e e
= TG |

Obréazok 2-2-A Montazne rozmery menica 1

Tyka sa modelov: E550-250004 (B) ~E550-2S0007 (B), znazornené na obrazku 2-2-A

w1

Obrazok 2-2-B Montazne rozmery menica 2

Tyka sa modelov: ES50-2S0015(B)~2S0040(B)/ES50-4T0007(B)~4T0040(B),

ako je znazornené na obrazku 2-2-B.

Univerzalny nizkonapétovy frekvenény meni¢ série ESS0



Predstavenie produktu

Konkrétne montazne rozmery menic¢ov radu E550 st zobrazené v nasledovnej

tabul’ke:
Model menica Model menica Specifikici
(Trojfazovy (Jednofizovy | W1 | W | H1 | H D ;’;’E;Jﬂ‘e‘;‘
400V) 230V)
- E550-250004(B)
67,5 | 81,5 | 1325 148 | 1345 M4
- E550-250007(B)
E550-4T0007(B) -
E550-4T0015(B) | E550-2S0015(B) | 86,5 | 101,5 | 147,5| 165 | 154,5 M4
E550-4T0022(B) | E550-250022(B)
E550-4T0030(B) | E550-250030(B)
100 110 190 205 | 169,5 M5
E550-4T0040(B) | E550-250040(B)
2.2.2 Montazne rozmery volitePnych prvkov
411
60.7 28.8
17.6

68.7

Obrazok 2-2-C Montazne rozmery malej klavesnice

36.7

Il

17.6

62,

16.4

255
58.7

Obrazok 2-2-D Montaz rozmery zakladne malej klavesnice

Univerzalny nizkonapétovy frekvenény meni¢ série ESS0




Predstavenie produktu

Poznamka: Montaz vykonajte skrutkami M3 a pri montazi davajte pozor na cely
priestor a taktiez venujte pozornost rozmerom otvorov, ktoré su vyznacené

bodkovanymi ¢iarami.

214

173

i

Obrazok 2-2-E Montaz rozmery zakladne malej klavesnice

80.5

69.5

Obrazok 2-2-E Montaz rozmery zékladne malej klavesnice

Poznamka: Ohl'adom odporucanych rozmerov otvorov zakladne malej klavesnice pozrite

Univerzalny nizkonapétovy frekvenény meni¢ série ESS0



Instalacia meni¢a 9

3 Zapojenie menica

3.1 Potrebné opatrenia pri zapajani

@

@

®

O

©

®)

@

®

Uistite sa, ze medzi zdrojom napajania a meniCom si zapojené
istiace prvky, aby sa zabranilo nehode v pripade ak je v zapojeni
chyba.

Za u¢elom zniZenia elektromagnetického rusenia, mozete pripojit’ v
okolitom obvode frekvenéného menica EMC filter na cievku
elektromagnetického stykaca, relé, atd’..

Na prenos analogovych signalov akymi si napr. nastavenie
frekvencie Al a slucka pristroja (AO) a inych, pouzite tienené kable
s prierezom vy$§im ako 0,3 mm? Tieniaca vrstva musi byt’ pripojena
ku uzemfiovacej svorke E frekvendného menida, pricom dizka
vedenia musi byt’ mensia ako 30 m.

Na vstupné a vystupné slucky X1 az X4, alebo relé, pouzite lankovy
tieneny vodi¢ s prierezom vy$§im ako 0,75 mm?. Tieniaca vrstva
musi byt pripojend k spoloénému portu CM ovladacich svoriek,
priom dizka vedenia musi byt mengia ako 50 m.

Riadiaci vodi¢ musi byt oddeleny od elektrického vedenia hlavnej
sluéky. Musi byt inStalovany vo vzdialenosti min. 10 cm pre
paralelné zapojenie alebo vertikalne (skriZzenie vedenia).

Spojovaci vodi¢ medzi meni¢om a motorom musi byt’ kratsi ako 30
m. Ak je dlhdi ako 30 m, nosnd frekvencia meni¢a musi byt
zodpovedajiicim spdsobom znizena.

Vsetky privodné vodi¢e musia byt ku svorkdm uplne pripevnené,
aby sa zabezpecil dobry kontakt.

Izola¢na ochrana vsetkych privodnych vodi¢ov musi byt v stlade s

napitovou triedou frekvenéného menica.

Absorbéné kondenzatory alebo iné RC filtre sa nesmu instalovat’
A na U, V a W vystup z frekvenéného menica, ako je znazornené

na obrazku 3-1.

Univerzalny nizkonapétovy frekvenény meni¢ série ESS0
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Instalacia meni¢a

3.2 Zapojenie periférnych prvkov

*

Motor
V]
Meni¢  V M
w

Obrazok 3-1 Zakaz pripojenia RC tlmi¢a na vystupné svorky

Brzdng odpor
i

Obréazok 3-2 Zapojenie

Napijanie

Meni¢ musi mat’ vykon v stilade so $pecifikdciou

vstupného napajacieho zdroja uréeného tymto navodom na obsluhu
Poistkovy odpaja¢

1) Pocas udrzby frekvenéného menica alebo ak sa meni¢ dlhsie nepouZiva,
odpaja¢ oddeli meni¢ od zdroja napajania.

2) Ak na strane vstupu menica nastane porucha ako napr. skrat, odpaja¢
moze poskytnut’ ochranu.

Stykaé

Moze pohodlne ovladat’ napajanie a odpajanie menica a zapnutie a vypnutie

motora. Cievku stykaca zapojte cez kontakt poruchového relé TA/ TB.

Univerzalny nizkonapitovy frekvenény meni¢ série E550



Intalacia menica 11

@ AC vstupna timivka — pdsobi v elektrickom obvode hlavne na:
1) Zlepsenie (i¢innika.
2) Znizenie vy$§ich harmonickych na vstupe menica zo siete.
3) ZniZenie vplyvu nevyvazeného napitia trojfizového napéjania, atd’.
4 Brzdny odpor
Ked je motor v stave dynamického brzdenia, méze zabranit vzniku

vysokého napitia v DC slucke.

Odporucéané $pecifikacie su uvedené v nasledujucej tabul’ke:

Adaptivn; Prierez vodi¢a [Elektromagne- "
Model meni¢a mgtor ' (hlavna slu¢ka) [ticky styka% PDIStkgA?G' 9
(Kw) (mm?) (A)
E550-250004 04 15 10 6
E550-250007 0,75 25 16 10
E550-250015 15 25 16 12
E550-250022 2,2 4,0 20 16
E550-250030 3,0 6,0 25 20
E550-250040 4,0 6,0 25 20
E550-4T0007 0,75 10 10 6
E550-4T0015 15 15 16 10
E550-4T0022 2,2 25 16 12
E550-4T0030 3,0 3,0 20 16
E550-4T0040 4,0 4,0 20 16

Pre istenie vstupu menica je treba pouZit’ poistky s charakteristikou gR,
a gG (poistky pre istenie polovodiov).

Rychle poistky typu: gG istia iba skrat, gR istia skrat + pretazenie.

Pri dimenzovani vystupnych kablov k motoru je odporu¢ané pouzitie
tienenych kablov typu napr. NYCY 3 x prierez, NYCWY 3 x prierez, alebo

OLFLEX® 4G, pre minimalizaciu radio frekven¢ného rusenia.

Univerzalny nizkonapétovy frekvenény meni¢ série ESS0



12 Tabul’ka funkénych parametrov

3. Zakladné zapojenie

Trojfazovy isti¢
X

Trojfizové x
napajanie L

Uzemnenie

i Vystup poruchového relé -alarmu
Programovatel'na
vstupna svorka

Brzdny odpor

otvorené¢ho
okruhu kolektora

A
0~10V(0~20mA) H
Nastavenie 1
frekvencie H
\

Obrazok 3-3 Zakladné zapojenie menica

Univerzalny nizkonapétovy frekvencny meni¢ série ESS0



Zapojenie meni¢a 13

3.4 Zapojenie svoriek silovej rozvodnice

Svorky hlavnej svorkovnice - kategéria I
Tyka sa modelov: E550-250004(B)~E550-2S0007(B)

L1 L2 PBPPE U V W Symbol Funkcia
I | | | | | | | | PP kladny pol jednosmerného napitia
| @ | @ | @ | @ | @ | @ | @ | | PB Brzdny odpor méze byt’ pripojeny
I T LI B O B medzi PP a PB
| |= 1112 Jednofazové striedavé napajanie
L Uzemnenie ' 20 siete 230 V
 Brzdng odpor Motor UV,W | Trojfazovy AC 3 x 230 V motor
Vstup napijania -
E Uzemiiovacia svorka
L1 N (1x230V) UV W (vstup3x230V) podlatypu menica frekvencie

Svorky hlavnej svorkovnice - kategéria I1
Tyka sa modelov: E550-2500015(B)~E550-250022(B) &
E550-4T00007(B) ~E550-4T0022 (B)

L2 Symbol Funkcia
R s PP PB U V E
L1 [ T I I | | 1 PP Kladny pol jednosmerného napitia
|@ | @l @l | | |@=>| |@| B Brzdny odpor méZe byt pripojeny
Tttt 'JJ medzi PP a PB
i ' = Jednofazové striedavé napajanie
Uzemnenie L1,L2,T zo siete 230 V / trojfazové

Jednofa trojfi ifazovy
ednofiizovy / trojfizovy UV w Trojfazovy AC 230 V alebo 400 V

Vstup napdjania

motor
E Uzemiiovacia svorka
L1 N (1x230V) UV W (vystup3x230V) podra typu menica frekvencie
R S T(3x400V) U VW (vwstup3x400V) podra typu menica frekvencie

Svorky hlavnej svorkovnice - kategéria I11
Tyka sa modelov: E550-2S0030 (B)~E550-250040(B) &
E550-4T00030(B)~E550-4T0040(B)

Symbol Funkcia

L L2 - .
PP PB R s T E U VvV w PP Kladny pol jednosmerného napitia

Brzdny odpor méze byt pripojeny’

TN N T A |

|@|@I@I@|@|@|@|@l | PB medzi PP a PB

L S R Tednofizove stricdavé napajanic

[ = L1L2T 20 siete 230 V/ trojfazové

— Uzemneni e S 530V alohe 400V
Bradng UV w rojfazovy AC 230 V alebo 400
odpor Jednofizovy / trojfizovy ' motor

vstup napéjania Py
) E Uzemiiovacia svorka

Univerzalny nizkonapétovy frekvenény meni¢ série ESS0



14  Tabulka funkénych parametrov

3.4 Zapojenie svoriek riadiacej svorkovnice

(1) Schéma svoriek riadiacej svorkovnice

Napit'ova/pridova
—>vstupnd  prepojovacia
© 00 svorka
ol CleleleriRipl
TA TC X1 X2 X3 X4 OC CM 24V VS Al AO GND RS+ RS-
(2) Popis svoriek riadiacej svorkovnice
Symbol ; .
Typ svorky Funkcia svorky Poznamky
VS Externe poskytuje napajanie + 10V |
(0 az 20 mA)
pnaiy Externy zdroj poskytujuci
24v napédjanie + 24V (0 az 50 mA) -
(CM svorka je nulovy potencial).
Svorka vstupu napatového signalu | Vstupny rozsah: 0 az 10V
Al Svorka vstupu pridového signalu
Analogovy vstup (ak je prepojovacia JP svorka| Vstupny rozsah: 0 az 20mA
pripojena  ku svorke A)
GND Spoloé{lé 'sv?rka analogového
vstupného signalu
X1 Multifunkéna vstupna svorka 1 Spcc.iﬁckt! fupkciu .
multifunkénej vstupnej
X2 Multifunkéna vstupna svorka 2 ;‘;?;lgegfol#:t{é?%Cs?a_smvn
Riadiaca svorka [F1.11]. Funkcia je v
X3 Multifunkénd vstupna svorka 3 platnosti, ked” je svorka a
CM zapojena. (predvolenym
X4 . g 5o , riadiacim signalom je
Multifunkéna vstupna svorka 4 funkcia FWD)
Svorka programovatel'ného
Analégovy AO napitového signalového vystupu| Napitovy signdlovy vystup
vystup (externy voltmeter(nastavitelné| 0-10V
pomocou [F1.05]))
oc Programovatel'ny vystup| Maximalny zatazovy prad
S oc otvoreného  okruhu  kolektora| 150 mA a maximalne
ystup nastavitelny parametrom [F1.13] napitie 24V.
TA-TC normalne otvoreny; 5 T
Programovatelny | TA TA-TC je normalne zatvoreny, Kontakt md kapacitu:
. . . .2t AC250V/ 1A
vystup TC v platnosti ak vystup riadi " e
parameter [F1.14] odporova zataz
RS + 485 komunikaény port -
Komunikécia
RS- 485 komunikaény port -

Univerzalny nizkonapétovy frekvencny meni¢ série ESS0




20 Tabul'ka funkénych parametrov

4. Ovladaci panel

Indikator chodu

Datova jednotka

———1—ORWN v o—
Digitalny displej H E E E see %

. rmp
MIN - VA Potenciometer panelu
- .
Névrati@v Presun
Nahor
Nastave @ % Spustif, zastavit,

Nadol

Obrazok 4-1 Nakres ovladacieho panela

Poznamka: Port klavesnice série E550 mdze byt’ kompatibilny so sériou

E300 a sériou E310. Klivesnice ostatnych sérii nie sii kompatibilné. Majte

to na pamiti aby nedoslo k zimene.

4.1 Popis funkeii tlagidiel

Tlacidla Popis funkcie
Digitalny Zobrazuje aktuédlne prevadzkové stavové parametre a nastavite[né parametre
displej frekvencného menica.
A Hz v Zobrazenie jednotky merania zodpovedajiicej idajom hlavného digitalncho
displeja.
RUN Prevadzkovy ukazovatel, ktory zobrazuje & je frekvengny menié v &innosti, resp.
(CHOD) & na vystupnych svorkach U, Va W je pritomné vystupné napiitie.

Tlacidlo vipravy iidajov: Pouziva sa na zmenu kodu funkcie alebo
parametrov. Ak je v rezime monitorovania stavu prikazovy kanal
frekvencie na digitalnom nastaveni ([F0.00] = 0), stladenim tohto tlacidla
mdzZete priamo meni¢ nastaveni hodnotu frekvencie.

Tlacidlo spét’. V normalnom reZime monitorovania, stlacte toto tlacidlo
pre vstup do nestandardného rezimu monitorovania/rezimu monitorovanie
parametrov pre zobrazenie prevadzkovych stavovych parametrov
frekvenéného menica. V kazdom inom prevadzkovom stave sa stlaéenim

tohto tlacidla navratite spit’ do predchadzajuceho stavu.

® ®

Tlacidlo nastavenie (SET) Potvrd'te aktualny stav alebo parameter
(parametre st ulozené v internej pamiti) a zadajte d’al3ie funkéné menu.

Univerzalny nizkonapétovy frekvenény meni¢ série ES50
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Tlagidla

Popis funkcie

Prikazové tladidlo Spustit’ / Zastavit’ (RUN / STOP)

Tlacidlo je funkéné ked’ prikazovy kanal pouziva ovladaci panel ([F0.02] = ###
0). Tlacidlo je spistacom. Ak je meni¢ v Einnosti, stladenim tohto tlacidla sa vysle
prikaz na jeho zastavenie. V pripade poruchového stavu menica, je mozné toto

tlacidlo pouzit’ aj ako tlagidlo pre resetovanie poruchy.

Tlagidlo posun Pri iprave dat pomocou 'ubovol'ného tlagidla na upravu
udajov stla¢enim tohto tlacidlo zvolite &islicu idajov, ktori chcete zmenit'.
Zvolena ¢islica bude blikat'.

Potenciometer panela Ked' je prevadzkova frekvencia frekvenéného
menica nastavovana pomocou potenciometra na ovladacom paneli (F0.00
= 3), otolte potenciometrom proti smeru hodinovych ruciciek pre znizenie
prevadzkovej frekvenciu, a otocte v smere hodinovych rugiciek pre

zvysenie prevadzkovej frekvencie.

10002 fewwou 0} Yoeg

4.2 Sposob ovladania panela

(1) Zobrazenie stavového parametra (priklad)

| Normalny rezim monitorovania | Displej: 45,0 Vystupna frekvencia

Dotaz na zobrazenie stavového

Displej: d-00 Kod monitorovania  [*

parametra
¢ Viber
dotazovaného
stavového
parametra

Dotaz na zobrazenie stavového

parametra Displej: d-02 Kéd funkcie ‘

Displej: 383 Vystupné napiitic ‘

Rezim Gpravy parametra ‘ Displej: Kod funkeie F0.00

Urcenie
doldm»anehn

navameﬁra

Zobrazenie parametra ‘

Nastavenie rezimu
Gpravy parametra
(pozrite dalsiu ast)

Navrat

Univerzalny nizkonapét'ovy frekvenény menié série E550



22 Tabul'ka funkénych parametrov

(2) zobrazenie parametra a uprava (priklad)

Standardné rezim
monitorovania
L

—J i

Displej: 45.0 Vystupna frekvencia ‘

‘ Vber parametra

Displej: F0.00 Kod funkcie

Nivrat
| Uyber pozadovaného
—< :‘%) parametra
Vyber parametra ‘ Displej: F0.01 Kéd funkcie F_
v
@ :
Vyber parametra ‘ IDisplej: 450 Udaj parametra ‘
V pripade potreby ) Pokracovat
moznost ipravy Ukondit' | v aprave
parametra Gpravu | dalSicho
¥ parametra
‘ Zmena parametra ‘ Displej: 45.0  Udaj parametra ‘
Ulozenie zmenenéhol
parametral
‘ Ulozenie parametra ‘ [Displej: F0.01 Kod funkcie ‘
4.3 Zoznam stavovych parametrov
Ronioa Obsah Jednotka
ikod
d-00 Aktudlna vystupné frekvencia menica Hz
d-01 Aktuélny vystupny prad menica (efektivna hodnota) A
d-02 Aktuélne vystupné napitie menica (efektivna hodnota) \Y
d-03 Otacky motora ot./min
d-04 Napiitie na svorke DC v meniéi \Y
d-05 Vstupné AC (striedavé) napitie menica (ef. hodnota) \Y
d-06 Nastavena frekvencia Hz
d-07 Analbgovy vstup Al \%
d-08 Rychlost’ chodu dopravnika
d-09 Nastavens rychlost dopravnika

Univerzalny nizkonapétovy frekvenény meni¢ série ES50
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Moqitqrovac Obsah Jednotka
ikod
d-10 Stav vstupnej svorky
d-11 Teplota modulu °C
d-12 Anal6égovy vystup AO \Y
d-13 Hodnota ¢asovaca
d-14 Rezervované
d-15 Rezervované
d-16 Rezervované
d-17 Rezervované
d-18 Rezervované
d-19 Rezervované
d-20 Rezervované
d-21 Rezervované
d-22 Rezervované
d-23 Zaznam prvej poruchy
d-24 Zaznam druhej poruchy
d-25 Zaznam tretej poruchy
d-26 Zaznam $tvrtej poruchy
d-27 Vystupna frekvencia v Sase poslednej chyby Hz
d-28 Vystupny prad v Case poslednej chyby A
d-29 Vystupné napitie v ¢ase poslednej chyby \%
d-30 DC napiitie v ¢ase poslednej chyby \%
d-31 Teplota modulu v ¢ase poslednej chyby

4.4 Zakladna prevadzka meni¢a

4.4.1 Uvodné nastavenie

(1) Vyber kanalu pre frekvenény vstup ([F0.00])

Pociato¢né nastavenie menica sa lisi v zavislosti od modelu.

Ak je parameter nastaveny na 0, nastavenie frekvencie menica je mozné nastavit’

cez Cislice na paneli.

(2) Vyber vstupného kanalu pre prevadzkovy prikaz ([F0.02])

Pociatoéné nastavenie menica sa li$i v zavislosti od modelu. Ak je tento

parameter nastaveny na [F0.02] = ### 0, spustenie a zastavenie menica bude

mozné ovladat’ cez tlacidlo na ovladacom paneli.
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4.4.2 Zakladna prevadzka

@ Je zakazané pripojit’ napdjaci kabel ku vystupu U, V, W
frekvencného menica .

Trojfazovy isti¢
_
1
Trojfazové ————1 >
napajanie A

Uzemnenie

Obrazok 4-2 Zjednodusena prevadzkova schéma zapojenia

(DPripojte vodite podla obrazku 4-2;

(2) Po kontrole spravnosti zapojenia vodiov zapnite napajanie. Na meni&i sa
najprv zobrazi “P.oFF” a nasledne “0”.

(3) Uistite sa, & je kanal nastavenia frekvencie v rezime digitalneho nastavenia
[F0.00] = 0;

©) Nastavte parameter [F0.12] a [F0.13] podla menovitych tdajov
uvedenych na typovom Stitku motora menica.

(5  Pre spustenie menica stlacte tlacidlo . Meni¢ vysle 0 frekvenciu a
zobrazi "0.0".

(&) Pre zvysenie frekvencie stladte horni Sipku tlagidla @ .Vystupna
frekvencia menica a tym aj otacky motora sa zvysia.

(@) Skontrolujte, & motor beZi normélne. V pripade akejkol'vek abnormality
motor okamzZite zastavte a odpojte napajanie. Nespistajte motor, kym
nie je najdena pric¢ina poruchy.

Pre znizenie frekvencie stlacte Sipku nadol tlacidla @

(9 Pre prerusenie napajania a zastavenie chodu stlacte znovu tlagidlo

Predvolena hodnota nosnej frekvencie je pevna (1,5-10 kHz). VV

M pripade, Ze je motor uplne bez zat'azenia, moZze pri vysSej nosnej
. frekvencii dochadzat’ k miernym prevadzkovym oscilaciam. V takom
pripade, prosim, znizte hodnotu nosnej frekvencie. Parameter [F0.08].
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5. Tabul’ka funkénych parametrov

Typ
parametra

Kod
funkcie

Nazov

Rozsah nastavenia a popis

Minimélna
jednotka

Predv
olené

Limit
upray

npoyd Aonourered eurdnys pupepiez

F0.00

Kanal
frekvenéného
vstupu

0: Digitalne nastavenie
: Externé riadenie

cez analogové vstupy

: Externa datova
komunikacia

3: Potenciometrom
panela

- Riadenie cez externy

N

IS

multifunkény term.
: Kombinované
nastavenie

w

F0.01

Ciselné
nastavenie
frekvencie

0,0 Hz az horna medzna
frekvencia

F0.02

Vyber
prevadzkového
prikazu a
rezimu

Jednotky na LED displeji:
Vyber kanala prevadzkového
prikazu
0: Ovladanie tlacidlom
1: Ovladanie cez externa
svorku
2: sériovy komunikaény port
Desiatky na LED displeji:
Vyber rezimu
prevédzkového prikazu 0:
m dvojvodicovy 1:

svorkovnice
Stovky na LED displeji:
Prevencia REV 0: Prevencia
REV neaktivna

1: Prevencia REV aktivna
Tisicky na LED displeji:
Automatické spustenic

0: Automatické spustenie
nepovolené

1: Automatické spustenie
povolené

1000

F0.03

Dolna medzna
frekvencia

0,0 Hz a2 [F0.04]

01

0,0

F0.04

Horna medzna
frekvencia

[F0.03] a% 1000Hz

01

50,0

F0.05

Doba rozbehu

0,1az600,0s

01

50

F0.06

Doba dobehu

0,1az600,0s

01

50
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pomocnej funkcie

Desiatky na LED
displeji: Vyber
priority krokového
rezimu

0: Najvyssia

Typ Kod , Rozsah nastaveniaa | Minimélna | Predvolené| Limit
A Nazov g 5 L
parametra | funkcie popis jednotka | nastavenie | uprav
0: Priamka rozbehu
Parameter adobehu
F0.07 charakteristiky |, o) 1 0
1: Skrivka rozbehu a
rozbehu a dobehu
dobehu
F0.08 | Nosna frekvencia | 1,5az 10,0 kHz 01 8,0
F0.09 | Rezim modulicie | % Asynchronny 1 o | x
1: Synchrénny
1: Umoziuje iba
prepisat’ parameter
F0.01 a tento
parameter
F0.10 Ochrana prepisania | 2: U{n(]{nujc iba 1 0
parametrov prepisat’ tento
parameter
Iné hodnoty: Vietky
N parametre mozu byt’
= prepisané.
&
5\ Zvysenie
£ FO.11 | kritiacicho 0,0 az 20,0 (%) 01 6,0
'% momentu
£ Zakladna prevadz- | 5,0 Hz az Horna
5 Fo.12 kova frekvencia medzna frekvencia 0.1 50.0
z 013 | Maximilne | 25a2250V/ | 2201
E ) vystupné napitie | 50 az 500V 440
o = —
g Foaq | Casrorbehuv o 6000 01 50
Z krokovom rezime
Fo1s | Casdobehuv oy ;60005 01 50
krokovom rezime
Krokova frekvencia 5
F0.16 FWD (vpred) 0,0 Hz az [F0.04] 0,1 10,0
Krokova frekvencia 5
F0.17 REV (vzad) 0,0 Hz a7 [F0.04] 0,1 10,0
Jednotky na LED
displeji: Smer
chodu
0: V silade s
nﬂS[aVCl’llel smerom
. 1: Reverzne oproti
F0.18 Nastavenie nastavenému smeru 1 0000
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Typ Kod A Rozsah nastaveniaa | Minimalna | Predvolené | Limit
5 Nazov B 5 g
parametra | funkcie popis jednotka | nastavenie | tprav
0: Na vystupe dolna
medzna frekvencia,
v pripade ak je
frekvencia nizsia
Rezim fi .| ako dolna medzna
ezim fungovania frekvencia
F0.19 dolnej medznej 1: Na v 1 0
frekvencie N V ystupe .
nulova frekvencia, v
pripade ak je
frekvencia nizsia
ako dolna medzna
frekvencia
F0.20 Rezervované
F0.21 Ochrana parametra 0 a7 9999 1 0
heslom
Fo2z | Rychlost UPDWH 4 5 5 0mz 01 50
(nahor/nadol)
F0.23 Rezervované
F0.24 Rezervované
Dolné medzné
F1.00 napitie 0,0V az [F1.01] 01 00 |FL00
analdgového vstupu
Horné medzné
F1.01 napitie [F1.00] az 10.0 V/ 0,1 10,0 F1.01
analogového vstupu
F1.02 Filtaény &as |4 0145100 001 001 |FLO2
anal6gového vstupu
[} Nastavenie
4 F1.03 minimlnej 0,0Hz az [F1.04] 01 00 |FLO03
g frekvencie
s Nastavenie
£ F1.04 maximalnej [F1.03] a7 [F0.04] 01 50,0 |F1.04
% frekvencie
: 0: vystupna
‘g\ F1.05 Vyber a\/nalogoveho frekyencna/ ) 1 0 FL1.05
= vystupu 1: vystupny prad
E‘ 2: vystupné napitie
s Dolny limit
| F1.06 analégového | 0,0V az [F1.07] 01 00 |FL06
5 vystupu
g Horny limit
B F1.07 vormny [F1.06] az 10,0 V 01 100 |FL07
analdgového vstupu
Frog | VSberfunkeie g, 5 1 11 |FLo8
vstupnej svorky 1
Frog [ V¥berfunkeie 1 o, 5 1 1 |FLoo
vstupnej svorky 2
Frig | VSberfunkeie g, 5 1 2 |F0
vstupnej svorky 3
Fry || VSberfunkeie g, 5 1 3 |Fnu
vstupnej svorky 4
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Typ Kod A Rozsah nastavenia a | Minimalna | Predvolené| Limit
A Nazov g 5 L
parametra [ funkcie popis jednotka | nastavenie | uprav
Vyber
F1.12 charakteristiky 0000 az 1111H 1 0000 F1.12
vstupného kandla
FLi3 | Viber funkeieOC| o ;45 1 0o |FL13
vystupu
Reléovy vystup
F1.14 | Vol'ba funkcie TA/| 0az 15 1 8 F1.14
TC
Jednotky na LED
displeji: OC
Vyber vystupu
0: Kladna
charakteristika OC
vystupu
1: Zapomna
charakteristika OC
vystupu
Vyber Desiatky na LED
F1.15 chargktgrmlﬁy OC | displeji: Vyber 1 0000
areléoveho VYstupu| relgového vystupu
0: kladna
charakteristika
reléového vistupu
© (normdlne otvoreny)
g 1: zaporna
5 charakteristika
o reléového vistupu
£ (normélne
%\ | mtvoreny)
= F1ip | Oneskorenieakeie | o5 5505 01 0
< relé
S
s Frekvencia
= F1.17 dosahujuca 0,0 az 20,0 Hz 0,1 50
E: deteként amplitidu
= Nastavenie FDT "
E F1.18 (frekvencia) 0.0 az [F0.04] 01 10,0
g C; korenia
2 ‘as ones| -
B F1.19 FDT vystupu 0,0az50s 01 2,0 x
Froo | Urovehalamu | gy 0500 96) 1 110
prefazenia
Cas oneskorenia
F1.21 alarmu pret'aZenia | 0,0 az60,0s 0,1 2,0 x
F1.22 Rezervované
F1.23 Rezervované
F12q | Potetpripojenik |4, 0 1 10
terminalu stroja
Flos | Specifickdhodnotal ) ;e o) 1 5
pocitadla
FlLog | Konetndhodnoa | ) o515 60000 1 100
pocitadla
F1.27 Rezervované
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Typ Kod Nézov Rozsah nastaveniaa | Minimalna | Predvole |  Limit
parametra | funkcie popis jednotka né Gprav

0: Externé napitie +
potenciometra na
paneli

1: Externé napitie +
potenciometer na
paneli+

digitélne nastavenie
2: Komunikacia +
externé napitie

3: Komunikacia

+ externé napitie +
potenciometer na
paneli
4:Komunikacia+
potenciometer na
Kombinacia digitadlnom paneli

F1.28 kanayla’ 5 Kmrylumka(l:la+ 1 0
frekvenéného externé napitie
vstupu 6: Komunikacia +

externé napitie +
potenciometer na
paneli

7: Externé napitie +
potenciometer na
&iselnom paneli

8: Potenciometer na
paneli +

digitalne nastavenie
9:UP/DW+

externé napitie

10: UP/DW +
potenciometer na
paneli + externé

Aonowered yofudnisAa e yoLudmsa eurdnyg

napitie
F1.29
- Rezervované
F1.31
F200 | Srtovacia 4. 500Hz 01 10
frekvencia
Trvanie
F2.01 fanovacel - 6047 20,05 0.1 00 |x
frekvencie

0: Zastavenie

Aonpuweed
yokaodyzpeaaid eurdnys puAeprig

F2.02 | ReZim zastavenia spomz:lenlnj . 1 0
1: Volnobezné
zastavenie
DC brzdna
F2.03 frekvencia 0.0 az [F0.04] 01 3,0
zastavenia
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Typ Kod . Rozsah nastaveniaa | Minimélna | Predvole [ Limit
5 Nazov g = " .
parametra | funkcie popis jednotka né aprav
Fo.04 | DCOradnyprid | o o100 (o) 1 10
zastavenia
F2.05 | DCbrednycas | o405 2005 1 00
zastavenia
Urovei zvysenia
F2.06 kratiaceho 110 az 200 (%) 1 170
momentu
Koeficient
F2.07 | ochrany motora | 50 az 110 (%) 1 110
proti pretazeniu
Dynamické
brzdenie 300 az 400V/ 370
F208 | pogiatocne | 600a2 800V ! 740
napitie “)
F2.09 Rezervované
F2.10 Rezervované
F2.11 | VIFfrekvencial | 0.0 az [F2.13] 01 0,0
F2.12 | V/Fnapitie] | 0az[F2.14] 1 0
F2.13 | VIF frekvencia 2 | [F2.11] az [F2.15] 01 0,0
F2.14 | V/Fnapitie2 | [F2.12]az [F2.16] 1 0
F2.15 | VIF frekvencia3 | [F2.13] az [F0.12] 01 0,0
F2.16 | V/Fnapitie3 | [F2.14]az [F0.13] 1 0
- F2.17 Rezervované
% 0: Nie je v platnosti
§< F2.18 Aul/m.nauckf\» 1 Prl spomalery nie 1 0
] regulacia napétia je v platnosti
3 2:V platnosti
F2.19 [Pary polov motora| 1az 16 1 2
F2.20 Rezervované
F2.21 Rezervované
=1 Viacrychlostna | 0,0 Hz az Horna
2 F3.00 frekvencia 1 | medzné frekvencia 0l 350
5 Viacrychlostna | 0,0 Hz az Horna
F3.01 frekvencia 2 medzna frekvencia 0.1 150
. Viacrychlostna | 0,0 Hz az Horna
B ; F3.02 frekvencia 3 medzna frekvencia 01 30
s 2 N
3 g Viacrychlostna | 0,0 Hz az Horna
%" = F3.03 frekvencia 4 medzna frekvencia 01 20
<
N Viacrychlostna | 0,0 Hz az Horna
3 Fa.04 frekvencia 5 medzna frekvencia 0l %0
" Viacrychlostna | 0,0 Hz az Horna
é‘ F3.05 frekvencia 6 medzna frekvencia 0.1 300
B F3.06 Vfldcrychlr_)anm 0,0 Hz az Horna . 01 35,0
rekvencia 7 medzna frekvencia
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Typ Kod . Rozsah nastaveniaa | Minimélna | Predvole [ Limit
H Nazov B 5 L .
parametra | funkcie popis jednotka né Uprav
Nastavenie
Fao7 | koeficentu 10145 100,00 001 | 1,00
rychlosti chodu
dopravnika
Vyber
F3.08 sledovanych 0az22 1 0
parametrov
Zobrazenie
F3.09 parametra a 0 az 9999 1 1700
opravnenie zmeny
0: Ziadna akcia
1: Standardna
Inicializdcia inicializacia
F3.10 “08| 2: Zéznam 1 0 x
parametra S
odstraiovania
poruchy
3: Uplna ini
Typ Kod a Rozsah nastaveniaa | Minimalna | Predvole | Limit
a Nazov B 5 2 .
parametra [ funkcie popis jednotka ne Uprav
Uroveit
o 180 az 230V/ 200/
F3.11 podpiitovej | e Ses 1 100
ochrany
Uroveit
P 350 az 400V/ 360/
F3.12 prepatove) | 744 .5 goov 1 720
ochrany
Urovei
< F3.13 obmedzenia | 4555 550 (95) 1 180
= pridovej
2 F3.14 | Verzia programu | 1200 az 1299 1 1200
= F3.15 Rezervované
gv F3.16 | Rezervované
s Jednotky: Vyber
akcie PLC
0: Ziadna akcia
1: Akcia
1 2: Podmienena
£ Desiatky: Vol'ba
E' prevadzkového
s o .| rezimuPLC
Fa17 | Viaerfehlostmy | o: Rezim jedného 1 0000
rezim previdzky | cykiu
1:Rezim zastavenie
jedného cyklu
2: Rezim uchovania
koneénej hodnoty
3: Rezim uchovania
nastavenej hodnoty
4: Rezim
nepretrzitého cyklu
Fa1g | Previdzkovyeas | o 045 600005 01 00

Stadia 1
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F3.19

Prevadzkovy Cas
Stadia 2

0,05a76000,0 s

01

0,0

F3.20

Previdzkovy Cas
stadia 3

0,0'5a26000,0 s

01

0,0

F3.21

Prevadzkovy cas
Stadia 4

0,05az6000,0 s

01

0,0

F3.22

Smer prevadzky
viacrychlostné PL

0000 az 1111 H

0000

F3.23

Planované
zastavenie chodu

0 az 9999 (min)

F3.24

Cas
samoobnovenia
po poruche

0az5

F3.25

Cas
samoobnovenia
po poruche

0,0 az 60,0

01

2,0
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Typ Kod Nézov Rozsah nastaveniaa | Minimalna | Predvole |  Limit
parametra | funkcie popis jednotka né Gprav
Jednotky na LED
displeji: nastavenie
funkcie
0: Funkcia frekvencie
vykyvu vypnuta
1: Funkcia frekvencie
vykyvu zapnuta
Prevadzkové 2: Funkcia frekvencie
= F3.26 | nastavenie swing vy’kyvu' podmienecne 1 0000
S frekvencie ;ﬁpﬂmﬂ
Desiatky na LED
3 displeji: Nastavenie
= stredovej frekvencie
=) 0: Ciselné nastavenie
S 1: Vyber
E frekvenéného kanala
. Amplitada N
F3.27 P 0,0 az 50,0% 01 10,0
3 frekvencie vykyvul
$ Amplitida
Er F3.28 frekvencie 0,0 az 80,0% 0,1 0
E. rychleho zostupu
S Cas zostupu
F3.29 trojuholnikovej | 0,1az 300,0s 0,1 1,0
viny
Cas vzostupu
F3.30 trojuholnikovej | 0,1az 300,0s 01 1,0
viny
Nastavenie
FaaL | SO 00 Fo0g] 01 00
vykyvu
F3.32
- Rezervované
F3.34
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Aonawrered eurdnds

F4.00

Nastavenie
komunikacie

Jednotky na LED
displeji: Vyber
prenosovej rychlosti
(v baudoch)

0: Rezervované

1: 1200 bps

2: 2400 bps

3: 4800 bps

4: 9600 bps

5: 19200 bps

Desiatky na LED
displeji: Vyber
formatu udajov
0: Ziadna kontrola

1: Kontrola parnej
parity

2: Kontrola neparnej
parity

Stovky na LED
displeji: Vyber
protokolu

0: Samostatne
definovany protokol
VYBO Electric

1: Komunikaény
protokol MODBUS

Tisicky na LED
displeji: Rezervované

0114

F4.01

Lokalna adresa

0az 30
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Typ Kod g Rozsah nastaveniaa | Minimélna | Predvole [ Limit
H Nazov B 5 2 .
parametra | funkcie popis jednotka né Uprav
Faoz | Oneskorenie o, 1000ms 1 5
lokalnej odozvy
Jednotky na LED
displeji: Nastavenie
menica ako
master/slave
0: Menic je slave
1: Meni¢ je master
Desiatky na LED
displeji: Vyber akcie
po komunikacnej
Nastavenie ghlge _
komunikicie : Zastavenie
o F4.03 pomocnych | L: Zachovanie 1 0010
g funkcii @ sicasného stavu
H Stovky na LED
B displeji: Sposob
g vratenia udajov
2 0: Normalne vratenie
S S
< adajov
1: Ziadne navrat
adajov
displeji: Rezervované
Cas prekrogeni
F4.04 komunikaéného | 0,1az10,0s 0,1 1,0
limitu
Nastavenie
pomeru pri .
F4.05 prepojenom | 0127100 01 1,0
ovladani®
F4.06
- Rezervované
F4.10
Vol'ba funkcie | 0: PID nepouzité
F5.00 PID 1: PID povolené ! 0
0: Digitalne
F5.01 Nastavenie kanala| nastavenie PID ) 1 0
1: nastavenie kanala
frekvenéného vstupu
F5.02 Digitiine 14 006 47 100,0% 01 00
nastavenie PID
o Jednotky na displeji:
o Povolenie 0: Nie je v platnosti
F5.03 zasobovania 1: Povolenie 1 0
signalom z PID | zasobovania (kanal
frekvenéného vstupu )
F5.04 Rezervované
Fs.05 | Korekela spimej | 4 ;5 g0 0001 | 1,000
viizby PID
Nastavenie
F5.06 proporcianalnej | 0,0 az 10,0 0,1 1,0
zlozky
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Typ Kod . Rozsah nastaveniaa | Minimalna | Predvole [ Limit
5 Nazov g = " .
parametra | funkcie popis jednotka né aprav
F5.07 Integraény ¢as | 0,01 az 10,00 0,01 0,20
F5.08 Deriva¢ny ¢as | 0,0 az 10,00 0,01 0,0
Nastavenie .
F5.09 frekvencného 0,0 az 100,0% 01 100,0
Fsag | Detekciahodnoty |y o, 5o g 01 50
el prerusenia okruhu
= Cas oneskorenia
F5.11 detekcie 0,1az10,0s 01 50
prerusenia okruhu
F5.12 Rezervované
a2 F5.22 ervovane
£6.00 V)’/beAr fu’nkci.e 0: tahom ) 1 0
rezania/pilenia | 1: kapovanim
F6.01 Dizka rezu 0,100 az 2,000 0,001 0,700
Korekcia
Feoz | Koeficentu 141004710000 0001 | 1,000
rychlosti chodu
dopravnika
Fe.03 | Oneskorenie |40 05 10,00 001 | 300
spustenla
Feo4 | OnESkorenie | 01001000 0,01 4,00
zastavenia
'(':( F6.05 Rezervované
8
':,_'f F£6.06 Rezim rczurﬁu nal g0 1 0
d dopravniku
% F6.07 Cas vpred 0a260,0s 0,1 5.0
= F6.08 0az60,0s 01 4,0
Vysokofrekvenéng
F6.09 Loree [F6.10] az 100% 1 99
Startovacia
frekvencia
Vysokofrekvenéné|
relé 5
F6.10 frekvencia 0 az [F6.09] 1 98
odpojenia 1
Vysokofrekvenéng
F6.11 relé 100 a2 200% 1 120
frekvencia
jenia 2

Poznamka: (1) $tandardny model série E550 tuto funkciu neobsahuje, funkcia je

k dispozicii iba u niektorych vybranych modelov.
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6. Popis funkcii

6.1 Skupina zikladnych prevadzkovych parametrov

F0.00 Vyber cnéi 6| il Zil Rozsah ja: 0az 5

Pouziva sa na vyber nastavenia kanalu/rezimu prevadzkovej frekvencie
menica.

0: Ciselné nastavenie

Frekvencia menica sa nastavuje parametrom [F0.01].

1: Externé analégové ovladanie

Prevadzkova frekvencia je nastavend externym vstupnym napitovym
signalom (0 az 10V) alebo pradovym signalom (0 az 20 mA). Pre prislusne
charakteristiky pozrite parametre [F1.00] a [F1.01].

2: Externa komunikicia

Ak chcete nastavit’ frekvenciu nastavovacim prikazom nadradeného pocitaca
alebo menica typu master cez sériovy port RS485.

3: Potenciometer na paneli

Frekvencia je nastavena pomocou potenciometra na ovladacom paneli.

4: Vyber externej svorky

Vstupny kanal frekvencie je ureny cez externi multifunkénti svorku (vyber
funkénych svoriek sa potvrdzuje parametrami [F1.08] az [F1.11]).

Vyber kanala frekvencie| Vyber kandla frekvencie Kandl frekvencic

0 0 Ciselné nastavenie
0 1 Externy vstupny signal
(0 a7 10V /0 az 20mA)
1 0 Port RS485
1 1 potenciometer na paneli
Poznamka: Je "1", ked’ svorka a CM je zapojena..

5: Kombinované nastavenie

Vyber pomocou skupiny parametrov [F1.28].

F0.01 Digitélne i ie Rozsah ia: 0,0 Hz aZ Horna medzna frekvencia
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Ak je ako frekvenény vstupny kanal zvolené ¢iselne nastavenie ([F0.00] =
0),vystupnu frekvenciu meni¢a je mozné nastavit touto hodnotou. Ak je
ovladaci panel v normalnom stave monitorovania, pre zmenu tohto parametra

stlacte tlacidlo

F0.02 Vyber kanélu/reZimu prevddzkového prikazu  Rozsah nastavenia: 0000 az 1132

Parameter sa pouziva na vyber kanala prevadzkového prikazu menica a

funkecii tlacidla ( nastavenie desiatkovej ststavy)

Jednotky na LED displeji: vyber kanalu prevadzkového prikazu

0: Ovladanie tla¢idlom

Prevadzkovy prikaz meni¢a je ovladany pomocou tlacidla na

ovladacom paneli. V tomto rezime, moze stav externych riadiacich svoriek
X1 az X4 (prevadzkovy rezim FWD) ovplyvnit’ vystupny sled faz na vystupe
menica. Ak su externé svorky X1 az X4 (prevadzkovy rezim FWD) pripojené
ku CM, vystupny sled faz menica je negativny, a ked’ s svorky X1 az X4
odpojené od CM, vystupny sled faz menica je pozitivny.

1: Ovlidanie externa svorka

Prevadzkovy prikaz je riadeny stavom pripojenia a odpojenia multifunkénych
svoriek X1 az X4 (riadiace funkcie FWD alebo REV) ku CM svorke. Rezim

ja nastaveny pomocou desiatok na led displeji.

2: Sériovy komunikaény port
Prevadzkovy prikaz je prijaty z pocitaca master alebo meni¢a master cez
sériovy port. Tento rezim je potrebné taktiez zvolit' ak je lokalny meni¢

nastaveny ako slave pri prepojenom ovladani.
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Desiatky na LED displeji: vyber reZimu prevadzkového prikazu

0: Dvojvodic¢ovy rezim 1 (predvoleny rezim)

ik S, - Prikaz FWD Prikaz REV
il T1l na zastaveni
pritae # 1A zastavenie (VPRED) (VZAD)
— FW D FWD [—/ —OQFWD
Stav svorky ’:j RE! { RE! }—/ RE! [ REV
M M cM M

Dvojvodi¢ovy rezim vyzaduje vyber jednej vstupnej svorky X1 az X4 ako
riadiacej svorky pre chod vpred FWD a vyber d’alsej svorky X1 az X4 ako
riadiacej svorky pre spétny chod REV (pozrite parametre [F1.08] az [F1.11]).

1: Dvojvoditovy rezim 2

Prikaz Zastavenie Prevadzka FWD (VPRED) REV (VZAD)
ﬁ FWD ,—T FWD ﬁ REV |—T REV
Stav svorky dem dem dow dem

2: Trojvoditovy rezim
TrojvodiCovy rezim vyZaduje vyber jednej vstupnej svorky X1 az X4 ako riadiacej
svorky pre chod vpred FWD, vyber d’alSej vstupnej svorkyX1 az X4 ako riadiacej
svorky trojvodi¢ového rezimu SW1 a d’alsej vstupnej svorky X1 az X4 ako riadiacej
svorky pre spdtny chod REV  (pozrite parametre [F1.08] az [F1.11]). Parameter
[F1.08] az [F1.11] sa pouziva na vyber jednej zo vstupnych svoriek X1-X4.
Funkcia spinania je popisana nizsie:
1. SW1 (riadiaca svorka trojvodi¢ového rezimu) - spina¢ zastavenia menica
2. SW2 (FWD) - spina¢ chodu vpred FWD
3. SW3 (REV) - spina¢ chodu vzad REV

Vystupna
frekvgncia

Obrazok 6-1 Schéma zapojenia pri Obréazok 6-2 Graf vystupnej frekvencie
trojvodi¢ovom riadiacom rezime pri trojvodi¢ovom rezime
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3: Osobitny rezim pre terminalovy stroj:

Tato funkcia je k dispozicii len pre zvlastne pripady akym je terminalovy
stroj. X1 je pouzity spina¢ poéitania pristupu a signal zastavenia a X2 je
spustaci signal

Stovky na LED displeji: Prevencia spitného chodu REV

0: 0: Prevencia REV neaktivna

1: Prevencia REV aktivna

Tisicky na LED displeji: Automatické spustenie

0: Automatické spustenie zakdzané

1: Automatické spustenie povolené

F0.03 Dolnéd 1zné frek i R h ia: 0.0 Hz aZ [F0.04]

Tento parameter urcuje hodnotu minimélnej povolenej vystupnej frekvencie
menic¢a. Prevadzkovy rezim v pripade ak je nizSia ako dolnd medzna

frekvencia je nastaviteIny parametrom [F0.19].

F0.04 Hornd medzna frekvencia Rozsah nastavenia: [F0.3] az 1000,0Hz

F0.05 Doba rozbehu Rozsah nastavenia: 0,1 aZ 600,0 s

F0.06 Doba dobehu Rozsah nastavenia: 0,1 ~ 600,0 s

Pouziva sa na definovanie rychlosti zvySenia znizenia vystupnej frekvencie
menica.

Doba rozbehu: ¢as potrebny na zvySenie vystupnej frekvencie z 0,0 Hz na
hornt medznu frekvenciu [F0.04].

Doba dobehu: ¢as potreny na zniZenie vystupnej frekvencie z hornej

medznej frekvencie [F0.04] na 0,0 Hz.
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F0.07 F istiky zry iaa ia Rozsah nastavenie: 0~1

Pouziva sa na nastavenie charakteristiky zrychlenia a spomalenia  menica
(nastavenie binarnej sustavy ).

Jednotky na LED displeji: nastavenie typu krivky zrychlenia a
spomalenia

(Pozrite obrazok 6-3.)

0: Priamka zrychlenia a sp lenia (rozbehu a dobehu)

Vystupna frekvencia meni¢a sa zvySuje alebo znizuje konstantnou
rychlostou. Tento rezim je mozné zvolit’ pre vacsinu zat'azi.

1: S krivka zrychlenia a sp lenia (rozbehu a dobehu)

Vystupna frekvencia menica sa zvySuje alebo znizuje réznou rychlost'ou. Tento
rezim je vhodny hlavne na zniZenie hluku a potreby chladenia pri zrychl'ovani
a spomal’ovani a na zniZenie zat'aZenia pri $tarte a zastaveni.

Vystupna frekvencia
(H2)

Cas (s)

Obrazok 6-3 Krivka zrychlenia a spomalenia

F0.08 Nosnd frekvencia Rozsah nastavenia: 1,5 ~ 10,0 KHz

Tento parameter urCuje spinaciu frekvenciu interného napajacieho modulu
menica. Nosna frekvencia pocas prevadzky ovplyviuje hlavne hluk a tepelny
ucinok. Ak je potrebna ticha prevadzka zvyste hodnotu nosnej frekvencie, ale
maximalne pripustné zat'azenie meniCa sa tym padom moze znizit. Moze
dojst’ taktiez zvySeniu rusenia z okolitého prostredia. V pripade ak je vodi¢ k
motoru prili§ dlhy, méze to viest’ k zvodovému prudu medzi vodi¢mi motora
a medzi vodi¢om a zemou. Ak je okolita teplota prili§ vysoka alebo zat'azenie
motora je prili§ vysoké alebo do$lo k poruche menica z hore uvedenych

dovodov, odporuca sa na zlepSenie tepelnych charakteristik menica znizit
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nosnu frekvenciu.

F0.09 Rezim moduldcie Rozsah nastavenia: 0 ~ 1 |

Tato funkcia sltzi pre vyber rezimu modulacie.
0: Asynchrénny reZzim modulacie.

1: Synchronny rezim modulicie.

| F0.10 Ochrana prepisania parametrov Rozsah nastavenia:0 ~ 9999 |

Tato funkcia sa pouziva na ochranu prepisania udajov.

1: UmoZiiuje zmenit’ iba parameter [F0.01] a tento parameter

2: Umoziiuje zmenit’ iba tento parameter

Ostatné hodnoty: vietky parametre méZu byt’ upravované.

V pripade ak nie je uprava parametrov povolena, v pripade pokusu o zmenu

sa na displeji zobrazi “- -”.

Niektoré parametre pocas prevadzky nie je mozné menit.
V pripade pokusu o Gpravu tychto parametrov sa taktiez zobrazi

— —7”. Pre upravu tychto parametrov najprv zastavte menic.

F0.11 Zvysenie kratiaceho momentu Rozsah nastavenie: 0,0 ~ 20,0 (%)

Pouziva sa na zlepSenie charakteristiky kratiaceho momentu pri nizkej
frekvencii menica.
Pocas prevadzky pri nizkej frekvencii nastane kompenzacia vystupného

napétia menica, ako je znazornené na obrazku 6-4.

[F0.11]

B t Volt: =
oost voltage 100

X [F0.13]
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Napatie
[FO.13]
[FO.11]

Zvysenie
napétia

[FO.12] Frekvencia
Obrazok 6-4 Nakres zvySenia
F0.12 Zdi 4 prevad ] ia Rozsah ia: 5. OHz ~ Hornd medznd frekvencia

F0.13  Maximalne vystupné napétie Rozsah nastavenia: 25 ~ 250V/50 ~ 500V

Zakladna prevadzkova frekvencia je minimédlna frekvencia pri maximalnom
vystupnom napiti meni¢a. Vo  vSeobecnosti sa jedna o menovitl frekvenciu
motora.

Maximalne vystupné napitie je vystupné napitie zodpovedajuce zakladnej
prevadzkovej frekvencii na vystupe menica a je menovitym napétim motora.
Tieto dva funkéné parametre musia byt’ nastavené podl'a parametrov motora a

okrem $pecialnych pripadov nevyzaduji ziadne zmeny.

F0.14 Cas rozbehu v krok reZime R h nastavenia: 0,1 ~ 600,0 s

F0.15 Cas dobehu v krokovom reZime Rozsah nastavenia: 0,1 ~600,0 s

Cas zrychlenia a spomalenia medzi pociato¢nou prevadzkovou frekvenciou a

frekvenciou krokového rezimu.

F0.16 Krokova frekvencia FWD (vpred) Rozsah nastavenia: 0,0 Hz ~ [F0.04]

F0.16 Krokovd frekvencia REV (vzad) Rozsah nastavenia: 0,0 Hz ~ [F0.04]

Krokova prevadzka je Specialny rezim menica. V Case platnosti signalov

krokového rezimu meni¢ bezi na frekvencii nastavenej tymto parametrom
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Bez ohl'adu na to ¢i je meni¢ najprv zastaveny alebo v prevadzke, méze

prijimat’ krokové signaly.

F0.18 Nastavenie pomocnych funkcii Rozsah nastavenie: 0000 ~ 0011

Jednotky na LED displeji: Smer chodu
0: V siilade s nastavenym smerom 1: Reverzne oproti nastavenému smeru
Desiatky na LED displeji: Vyber priority krokového reZzimu

Ak je priorita krokového rezimu nastavena na najvyssiu, priorita zdroja

frekvencie je nasledovna:

Uroven Priorita Zdroj frekvencie
priority
Vysoka 1 Frekvencia krokového rezimu (prevadzka v krokovom
l rezime aktivna)
2 Zvolena viacrychlostna frekvencia z externej svorky
Nizka
3 Vyber kanalu frekvenéného vstupu (parameter [F0.00])
|F0.19 Rezim dolnej medznej fi i R h nastavenie: 0000 ~ 0001

0: V pripade ak je frekvencia niZiia ako dolna medzna frekvencia [F0.03]
na vystup sa vysle dolna medzna frekvencia [F0.03]

1: V pripade ak je frekvencia niZSia ako dolna medzna frekvencia [F0.03]
na vystup sa vysle nulova frekvencia

Tento parameter sluzi na nastavenie hysterézie, aby sa zabranilo kolisaniu
okolo nulového bodu nastavenej frekvencie. Ked’ je nastavena frekvencia
nizsia ako f (f = dolnd medzna frekvencia-2 Hz), meni¢ pobezi pri nulovej
frekvencii. Ked’ je nastavena frekvencia vy$sia ako dolna medzna frekvencia,

meni¢ pobezi na nastavenej frekvencii.

Pozrite obrazok 6-5.
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Aktudlna frekvencia A
F [0.04]

F[0.03]

FH& 4] F 10.041 Pdévodna frekvencia

Obrazok 6-5 Nékres funkcie dolnej medzne;j frekvencie

| F0.20 Rezervované |

F0.21 Ochrana parametra heslom Rozsah nastavenia: 0000 ~ 9999

| FO0.22 Rychlost’ UP/DW (nah Jol) Rozsah nastavenia: 0,1~50,0Hz.

Ked' je [F0.00] = 5, [F1.28] = 9 alebo 10 a vstupny termindl pouziva
funkciu UP alebo DW, frekvencia modze byt nastavena prostrednictvom
externych svoriek. Tento parameter sa pouziva na zvy$enie alebo zniZenie

rychlosti frekvencie nastavenej pomocou externej svorky.

6.2 skupina analégovych vstupno-vystupnych parametrov

Skupina funkénych parametrov [F1.00] ~ [F1.01] definuje

horné a dolné obmedzenie externého vstupného signalu ako
signalu nastavenia frekvencie. Menice série ES50 umoziuji
vstup analégového napitového signalu a analogového

pradového signalu;

F1.00 Dolné medzné napdtie analégového vstupu Rozsah nastavenia: 0,0V ~ [F1.01]

F1.01 Horné medzné napitie analégového vstupu Rozsah nastavenia: [F1.00] ~ 10.0 V|

[F1.00] a [F1.01] definuje rozsah analégového vstupu analégového vstupného

kanala, ktoré musi byt’ nastaveny podl'a aktualnych podmienok vst. signalu.
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F1.02 Filtracny ¢as analégového vstupu  Rozsah nastavenia: 0,01~ 1,00 s

Externy analogovy vstup je predmetom filtracie za ucelom efektivnej
eliminacie rusivych signalov. Ak je ¢as filtracie nastaveny na vysoku hodnotu,
odolnost’ voci ruseniu je vysoka ale dojde k spomaleniu rychlosti odozvy

nastavovanych signalov.

F1.03 Nast ie minimalnej frek ie Ry h ia: 0,0Hz ~ [F1.04]|

F1.03 Nastavenie max. frekvencie Rozsah nastavenia: [F1.03] ~ [F0.04]

Vztah medzi urovilou analdogového vstupu a nastavenou frekvenciou je

znazorneny na obrazku 6-6.
Frekvencia

Vystupna frekvencia

F[1.04]

F[1.03]

F[1.00] F[1.01] Napitie

Obrazok 6-6 Vzt'ah trovne analogového vstupu a nastavenej frekvencie

F1.05 Vyber analégového vystupu Rozsah nastavenia: 0 ~ 2

Vyberte typ vystupu svorky analogového vystupu AO (nastavenie

desiatkovej sustavy).

Jednotky na LED displeji: Definujte typ analégového vystupu AO

0: vystupna frekvencia

Amplituda analogového vystupu (AO) je umerna vystupnej frekvencii
meni¢a. Stanovenie hornej hranice analégového vystupu ([F1.07])

zodpoveda hornej medznej frekvencii.
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1: vystupny prud

Amplituda analégového vystupu (AO) je Umerna vystupnému pradu

menica. Nastavené horné obmedzenie ([F1.07]) analogového vystupu

zodpoveda dvojnasobku menovitého pradu menica.

2: Vystupné napiitie

Amplitada analégového vystupu (AO) je tmerna vystupnému napitiu

menica. Nastavené horné obmedzenie ([F1.07]) analogového vystupu

zodpoveda maximalnemu vystupnému napétiu ([F0.13]).

F1.07 Horné ob Izeni I ho vy.

F1.07 Horné ob Izeni I ho vy.

P

P

Rozsah nastavenia: 0,0 V ~ [F1.07]

Rozsah nastavenia: [F1.06] ~ 10,0 V|

Definujte maximalnu a minimalnu hodnotu analégového vystupného signalu.

Pozrite obrazok 6-7.

A0
i
[F1.06] i
i

10 . Horna medzna frekvencia \{ystupva irekv

1 Menovity prad Vystupné napitie

2 Max./menovité napitie Vystupny prid

Obrazok 6-7 Analogovy vystup na svorke analégového vystupu

F1.08
F1.09
F1.10

F1.11

Vyber funkcie vstupnej svorky 1
Vyber funkcie vstupnej svorky 2
Vyber funkcie vstupnej svorky 3

Vyber funkcie vstupnej svorky 4

Rozsah nastavenia: 0 ~ 29
Rozsah nastavenia: 0 ~ 29
Rozsah nastavenia: 0 ~ 29

Rozsah nastavenia: 0 ~ 29

Definicia funkcii vstupnej svorky X1 az X4 je popisana nizsie:

0: Riadiaca svorka nevyuZzita

1: Viacrychlostné riadenie 1
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2: Viacrychlostné riadenie 2
3: Viacrychlostné riadenie 3
Kombinaciu viac rychlostného riadenia je mozné zvolit pre vyber
viacrychlostnej vystupnej frekvencie. Nastavenie frekvencie v kazdej faze
je potrebné ur¢it pomocou skupiny riadiacich parametrov ([F3.00] az
[F3.06]).
4: Krokové riadenie FWD (vpred)
5: Krokové riadenie REV (vzad)
Ak je externa svorka zvolenym kandlom prevadzkového rezimu, tento
parameter moze definovat’ vstupnu svorku externych krokovych signalov.
6: Vyber kanalu frekvencie 1
7: Vyber kanalu frekvencie 2
Ak je vstupny kanél frekvencie nastaveny na externy vyber terminl (F0.00 =
4), frekvencia nastavte kanal meni¢a bude urCeny Statitom tychto dvoch
terminalov, a jeho zodpovedajuce vzt'ah, vid’ popis parametra [F0.00].
8: VoI'nobezné zastavenie
Ak je svorka zodpovedajuce tomuto parametru aktivna, meni¢ uzamkne
vystup.
9: ReZim trojvodi¢ového riadenia
Ak je prevadzkovy rezim nastaveny na trojvodicové riadenie, externa svorka
definovana tymto parametrom je spinacom zastavenia meni¢a . Ohladom
podrobnejsich informacii o rezime trojvodiCového riadenia pozrite kod
funkcie [F0.02].
10: Pokyn na DC brzdenie

AK je svorka definovana tymto parametrom zapojend v procese zastavenia
meni¢a a ak je vystupna frekvencia nizSia ako pociato¢na frekvencia DC
brzdenia, funkcia DC brzdenia bude aktivna, az pokym neddjde k odpojeniu

svorky. Ohladom prislusnych parametrov DC brzdenia pozrite [F2.03] az
[F2.05].
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11: Prikaz FWD (vpred)

12: Prikaz REV (vzad)

13: Resetovanie poruchy

Ak sa meni¢ nachadza v poruchovom stave, zapojenie svorky definovanej
tymto parametrom vymaze poruchu menica.

14: Rezervované

15: Rezervované

16: Vstup pri indikaciu externej poruchy

Ak je svorka definovana tymto parametrom aktivna, znamena to, ze externé
zariadenie je chybné. V takom pripade v zaujme zaistenia bezpecnosti
zariadenia, dojde k zablokovaniu vstupu menica a na displeji sa zobrazi signal
externej poruchy Fu.16.

17: Odpojenie vstupu

Ak je svorka definovana tymto parametrom aktivna, znamena to, Ze doslo
odpojeniu externého zariadenia. V takom pripade v zaujme zaistenia
bezpecnosti zariadenia, déjde k zablokovaniu vystupu menica a na displeji sa
zobrazi signal externej poruchy Fu.17.

18: PLC aktivne

Ak je zvoleny prevadzkovy rezim aktivneho PLC [F3.17], externa svorka
definovana tymto parametrom moéze umoznit’ aktivaciu a deaktivaciu ¢innosti
PLC.

19: Frekvencie vykyvu aktivna

Ak je zvolena funkcia frekvencie vykyvu ([F3.26] =XXX1), externa svorka
definovana tymto parametrom méze umoznit’ aktivaciu a deaktivaciu rezimu
frekvencie vykyvu.

20: UP (Nahor)

21: DW (Nadol)

Prevadzkovu frekvenciu menica je mozné nastavit’ prostrednictvom externych

svoriek, a tym umoZznit vzdialené nastavenie frekvencie. Ak je svorka
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aktivna, dochadza k zvySeniu alebo zniZzeniu nastavenej frekvencie pri
stanovenej rychlosti. Ak svorka nie je aktivna, frekvencia je ponechand bez
zmeny. Ak su aktivne dve svorky stcasne, frekvencia je ponechana bez
zmeny. Ak je aktivne nastavenie UP (nahor) dochadza k zvySeniu frekvencie a

ked’ je aktivne nastavenie DW (nadol) frekvencia sa znizuje.
22: Vnutorné pocitadlo

Ako poéitadlo je mozne nastavit’ len vstupnu svorku 3

23: VWmazanie hodnoty vniitorného poéitadla

24: Vratny prevadzKkovy rezim aktivny

25: Pocet pripojeni k terminalu stroja

26: Rezervované

27: Rezervované

28: Infracerveny signal Stiepacky

29: Spinaci signal tiepacky

F1.12  Vyber charakteristiky vstupného kanélu Rozsah nastavenia: 0000~1111H

Pouziva sa na vyber charakteristiky externého digitalneho vstupu:

Jednotky na LED displeji: Definovanie charakteristiky vstup. kanala X1

0: kladna charakteristika 1: zaporna charakteristika

Desiatky na LED displeji: Definovanie charakteristiky vstup. kanala X2

0: kladna charakteristika 1: zaporna charakteristika

Stovky na LED displeji: Definovanie charakteristiky vstup. kanala X3

0: kladna charakteristika 1: zaporna charakteristika

Tisicky na LED displeji: Definovanie charakteristiky vstup. kandla X4

0: kladna charakteristika 1: zaporna charakteristika
Kladna charakteristika je aktivna ak je svorka zapojena a neaktivna ak je
svorka odpojena. Zaporna charakteristika je aktivna ak je svorka odpojena a

neaktivna ak je svorka zapojena.
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F1.13 Vyber funkcie vystupu OC Rozsah nastavenia: 0 ~ 15

F1.14 Vyber funkcie reléového vystupu TA/TC. Rozsah nastavenia: 0 ~ 15

Pouziva sa na vyber funkcie vystupu svorky OC a reléového vystupného
kontaktu. Pozrite obrazok 6-8 pre schému zapojenia vystupnej svorky OC. Ak
je funkcia aktivovana/efektivna, vystup je na nizkej urovni, a ak nie je
funkcia aktivovana vystup je v stave vysokého odporu.

Vystup reléového kontaktu: Ak je vystupna funkcia aktivovana/efektivna,

normalne otvoreny kontakt TA-TC je pripojeny.

1

Obrazok 6-8 Schéma zapojenia vystupnej svorky OC

Na pripojenie externych induktivnych prvkov (napr. cievku
relé) musi byt obmedzovacia didda D pripojena paralelne.
0: Menic je v prevadzke
Ak je meni¢ v prevadzke su vysielané uéinné signaly, a ked’ je meni¢
zastaveny, vysielané signaly su neucinné.
1:  Frekvencia sa bliZi k nastavenej frekvencii
Ak sa vystupna frekvencia menica blizi k nastavenej frekvencii v ramci

ur¢itého rozsahu (ktory je definovany parametrom [F1.17]), dojde k vyslaniu

ucinnych signalov, inak st na vystupe neucinné signaly.
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.
Vystupnd
Yo ka Rsistor

Rsistor

[ [F1.17]

Frekvencia

~

Time

Obrazok 6-9 Priebeh signélu, ked’ sa

2: Detekcia tirovne frekvencie (FDT)

Ak vystupna frekvencia menica prekro¢i

Nast. frekvencia
™ F—QVystupni frekvencia

Vystupné frekvencia

uroven FDT, po uplynuti

nastaveného Casu oneskorenia su vyslané ucinné signaly. Ak vystupna

frekvencia menica je nizSia ako uroven frekvencie FDT, po uplynuti

rovnakého ¢asu oneskorenia su vysielané signaly neu¢inné.

Vystupna svorkal
Vysoky Vysoky
odpor odpor
Frekvencia " . N
stupnd frekvencia
Uroveit
[FL18] OT
> e > e T
[F1.19] [F1.19]

Obrazok 6-10 Signal detekcie urovne frekvencie (FDT)

3: Detekcia pret'aZzenia

Ak vystupny prad meni¢a prekro¢i trovent alarmu pretazenia, po uplynuti

nastaveného Gasu oneskorenia alarmu si vyslané uéinné signaly. Ak vystupny

prid menica je nizsi ako uroven alarmu pretazenia, po uplynuti rovnakého

casu oneskorenia alarmu si vyslané signaly neuc¢inné
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Output

Alarm level

[F1.20]

Port output

High High
Resistor Resistor,
> - —! T

fFL21y’ Fray T

Obrazok 6-11 Alarm pretaZzenia

4: Frekvencia dosahuje horné obmedzenie

Ked’ vystupna frekvencia menic¢a dosiahne Grovei hornej medznej frekvencie
z0 svorky su vyslané efektivne signaly. Ak ju nedosiahne signaly s neu¢inné.
5: Frekvencia dosahuje dolné obmedzenie

Ked’ vystupna frekvencia meni¢a dosiahne troven dolnej medznej frekvencie
zo svorky su vyslané u¢inné signaly. Ak ju nedosiahne signaly st neticinné.

6: Beh pri nulovej rychlosti

Ak je v platnosti prikaz prevadzky meni¢a a vystupna frekvencia je na
hodnote 0, zo svorky st vyslané u¢inné signaly v opaénom pripade st signaly
neucinné.

7: Zastavenie pri podpiti

Ak je jednosmerné napitie menica nizSie ako stanovena hodnota, meni¢ sa
zastavi, zo svorky su vyslané uc¢inné signaly v opacnom pripade su signaly
neucinné.

8: Porucha menica

Ked’ meni¢ zastavi prevadzku v désledku poruchy, dojde k vyslaniu G¢innych
signalov. Ked meni¢ funguje normalne signaly st neu¢inné.

9: Chyba rozpojenia

Ked’ meni¢ zastavi prevadzku v dosledku chyby rozpojenia vysle dojde k
vyslaniu G¢innych signalov. Ked meni¢ funguje normalne signaly st

nenéinné.
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10: Dokonc¢enie cyklu PLC

Ked meni¢ zastavi prevadzku v doésledku chyby rozpojenia vysle dojde k
vyslaniu uginnych signdlov. Ked’ meni¢ funguje normalne signaly su
neuéinné.

11: Vysokofrekvenény vystup

Ked’ vystupna frekvencia dosiahne nastavenu §tartovaciu frekvenciu [F6.09],
dojde k vyslaniu u¢innych signalov v pripade ak je vystupna frekvencia nizsia
ako Startovacia frekvencia [F6.10] neddjde k vyslaniu G¢innych signalov.

12: Dosiahnutie $pecifikovanej hodnoty pocitadla

Ked’ je na vnutornom pocitadle dosiahnuta $pecifikovana hodnota [F1.25],
do6jde k vyslaniu uc¢innych signalov v pripade ak sa nedosiahne neddjde k
vyslaniu u¢innych signéalov.

13: Dosiahnutie kone¢nej hodnoty poéitadl

Ked’ je na vnutornom pocitadle dosiahnuta kone¢na hodnota [F1.26], dojde
k vyslaniu u¢innych signalov v pripade ak sa nedosiahne nedéjde k vyslaniu
ucinnych signalov.

14: Rezervované 15: Rezervované

F1. 15 Vystupné charakteristiky OC a reléového vystupu Rozsah nastavenia: 0000 az 0011

Vyber polarity vystupu OC a vystupu relé¢ podla Ciselnej hodnoty. Ak je

nastavené na "1", vystupna polarita je reverzna.

| F1. 16 Oneskorenie akcie relé Rozsah nastavenia: 0,0 az 5,0 s|

Tento parameter sa pouziva na nastavenie Casu oneskorenia zmeny stavu

vystupnych signalov relé.

| F1. 17 Frek ia detekénej amplitidy R h nastavenia: 0,0 aZ 20,0 Hz |

Pouziva sa pre nastavenie frekvencie detekénej amplitidy definovanej
vystupnou svorkou. Ak je vystupna frekvencia meni¢a v kladnej alebo
zapornej detekénej amplitide nastavenej frekvencie, vystupna svorka bude

vysielat’ G¢inné signaly. Pozrite obrazok 6-9.
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F1.18 Nastavenie FDT (uroveri frekvencie) Rozsah nastavenia: 0,0 aZz 1000 Hz

F5.11 Cas oneskorenia FDT vystupu Rozsah nastavenia: 0,0 az 5,0 s

Tato skupina parametrov sluzi na nastavenie Grovne detekcie frekvencie.

Ked’ je vystupna frekvencia vy3Sia ako nastavena hodnota FDT, po uplynuti
Casu oneskorenia vystupny terminal vysiela u¢inné signaly.

Ked’ je vystupna frekvencia nizSia ako nastavena hodnota FDT, po uplynuti

rovnakého ¢asu oneskorenia vystupna svorka nevysiela G¢inné signaly.

F1.20 Uroveri alarmu pretaZenia Rozsah nastavenia: 50 az 200 (%)

F1.21 Cas oneskorenia alarmu pretaZenia Rozsah nastavenia: 0,0 aZ 60,0

Tieto parametre sliZia na nastavenie urovne alarmu pretaZenia a Casu
oneskorenia alarmu pretazenia. Ak je vystupny prid vyssi ako nastavena
hodnota [F1.20], tak po uplynuti nastavené¢ho ¢asu oneskorenia [F1.21]

vysle vystupna svorka efektivne signaly (nizka Grover1). Pozrite obrazok 6-11.

F1.22 Rezervované

F1.23 Rezervované

| F1.24 Pocet pripojeni k terminalu stroja Rozsah nastavenia: 1 az 100
| F1.25 Specifickd hodnota poétu Rozsah nastavenia: 1 aZ [F1.26]
F1.26 Koneéna hodnota poctu Rozsah nastavenia: [F1.25] aZz 60000 |

Pocitanie sa tyka F1.24, F1.25, F1.26 a moze prebichat’ iba cez externu

svorku X3. Prosim, pozrite funkciu [F1.10] a nastavenie 22.

F1.27 Rezervované |

| F1.28 Kombindcia kanala frek ¢ného vstupu Rozsah nastaveni: 0 az 10

Tento parameter je u¢inny len v pripade, ked’ je vstupny kanal frekvencie
nastaveny na kombinované nastavenie.

Frekvencia menica je uréena kombinaciou viacerych frekvenénych vstupnych
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kanalov. Pre mozné rezimy kombinacii pozrite nasledujucu tabul’ku. Pomocou
kombinovaného nastavenia moéze byt frekvenény vystup menica ovladany

pomocou viacerych kanalov.

st Kombinovany rezim Rt Kombinovany rezim
hodnota 2 hodnota ¥
0 Nastavenie externym napitim + nastavenie 1 Nastavenie externym napétim + nastavenie
panelom panelom + digitalne nastavenie
2 Nastavenie cez kom. protokol + 3 Nastavenie cez kom. protokol + nastavenie
nastavenie externym napitim externym napitim + nastavenie panelom
4 Nastavenie cez kom. protokol + 5 Nastavenie cez kom. protokol + nastavenie
nastavenie panelom + digitalne nastavenie externym napiitim
6 Sériové nastavenie + nastavenie externym 7 Nastavenie externym napétim + nastavenie
napitim + nastavenie panelom panelom + digitalne nastavenie
i X Frekvencia UP/DW + nastavenie externym
8 Nastavenie panelom - digitalne nastavenie 9 .
napiitim
10 Frekvencia UP/DW + nastavenie panelu +
nastavenie externého napiitia
6.3 Skupina pomocnych prevadzkovych parametrov
F2.00 Startovacia frekvencia Rozsah nastavenia: 0,0 aZ 50,0Hz|
F2.01 Dizka trvania Startovacej frekvencie Rozsah nastavenia: 0,0 az 20,0 s

Tato skupina funkénych parametrov sluzi na zadefinovanie charakteristik
vzt'ahujucich sa na rezim $tartovania. Pozrite si obrazok 6-12.

V pripade systémov s vysokou zotrvacnost'ou, vysokou zatazou a vysokymi
poziadavkami na kratiaci moment pri Starte dokaze Startovacia frekvencia
ucinne prekonat’ problémy pri Starte. Trvanie frekvencie Startu (kod parametra
[F2.01])) oznacuje dobu prevadzky pri Startovacej frekvencii a da sa nastavit’
podla aktualnych poziadaviek. Ked’ sa nastavi na 0, $tartovacia frekvencia je

neaktivna.

Zastavenie spomalovanim bez

Frekvencia brzdenia DC

Nastavena frekvencia

Volnobezné
zastavenie

Obrazok 6-12 Graf vystupnej frekvencie pri Starte a zastaveni
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F2.02 Rezim zastavenia Rozsah nastavenia: 0 ~ 1

0: Zastavenie spomalenim

Meni¢ zastavi postupnym poklesom vystupnej frekvencie podl'a nastaveného
Casu spomal’ovania.

1: VoPnobeZné zastavenie

Pri zastaveni bude meni¢ vykazovat’ nulovy frekvenény vystup a uzamkne
vystupné signaly, priCom motor sa volne otaca, az kym nezastavi. Pri
vol'nobeznom zastavovani je potrebné po uplnom zastaveni jeho prevadzky

motor restartovat’. V opa¢nom pripade méze dojst’ k poruche nadpridu alebo

prepitia.
F2.03 DC brzdna frekvencia zastavenia Rozsah nastavenia: 0,0 aZ [F0.04]
F2.04 Jednosmerny brzdny pruad pri zastaveni Rozsah nastavenia: 0.0 az 100%
F2.03 DC brzdny ¢as zastavenia Rozsah nastavenia: 0 aZz 20,0 s

Tato skupina parametrov sluZi na nastavenie parametrov brzdenia
jednosmernym pradom pri zastaveni.

Ked’ je v ramci procesu vychodiskovej frekvencie brzdenia jednosmernym
pradom ([F2.03]) v stave zastavenia meni¢a pri nastaveni zastavenia vystupna
frekvencia nizsia ako nastaveny parameter, meni¢ uzamkne vystup a povoli
funkciu brzdenia jednosmernym pridom. Doba ¢&innosti zastavovania
brzdenim jednosmernym pradom sa nastavuje parametrom [F2.05]. Ked’ je
doba ¢innosti zastavovania brzdenim jednosmernym pradom nastavena na 0,
funkcia brzdenia jednosmernym pradom je neefektivna.

Prud zastavovania brzdenim jednosmernym pridom sa vyjadruje percentom

menovitého pradu menica.

F2.06 Uroveri zry i itie Rozsah nastavenia: 110 ~ 200 (%)I
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Tento parameter sluzi na nastavenie povolenej urovne vystupu momentového
pradu pri zrychl'ovani.

Uroveii obmedzenia momentu polas zrychlovania menia sa nastavuje
parametrom [F2.06]. Nastavuje sa na percento menovitého pridu menica. Ak
sa napriklad nastavi na 150 %, znamena to Ze vystupny prad dosahuje
maximalne 150 % menovitého pradu.

Ked’ je vystupny prad meni¢a vy$si ako urovein Specifikovana tymito
parametrami, &as zrychlovania a spomal'ovania sa automaticky prediZi, aby sa
vystupny prad udrzal v tomto Groviiovom rozsahu. Pozrite obrazok 6-13.
Preto plati, ze ak je potrebné, aby bol ¢as zrychlovania kratsi, Groven

momentu zrychl'ovania sa musi zvysit'..

Frekvergia Korekcia casu

zrychlovania

S

Momenjfe——t+—T—T—p Cas

zrychlovanid

'
'
'
'
'

B

R e

- >

Cas

Obrazok 6-13  Nakres momentu zrychl'ovania a momentu brzdenia

F2.07 Koeficient ochrany motora proti pretazeniu Rozsah nastavenia: 50 aZ 110 (%)

Tento parameter slizi na nastavenie citlivosti ochrany tepelného relé menica
pre zatazovy motor. Ked’ sa menovity prid zatazového motora nezhoduje s
menovitym pradom meni¢a, je mozné nastavit' tGto hodnotu, aby sa
zabezpecila spravna tepelna ochrana motora. Ked’ sa funkcia nastavi na 110
%, meni¢ zakaze funkciu ochrany motora pre pretazenim.

Hodnotu nastavenia tohto parametra uréuje nasledujtci vzorec.

Menovity prud motora
[F2.07]= *X100%

Menovity vystupny prad menica
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Ked’ sa v paralelnom zapojeni prevadzkuje jeden menic a niekol’ko motorov,
funkcia ochrany tepelného relé meni¢a sa zakaze. V zaujme efektivnej
ochrany motorov sa odportiéa pre kazdy motor nainstalovat’ relé tepelnej

ochrany na vstupny vodi¢.

F2.08 Vychodiskové napitie dynam. brzdenia Rozsah nastavenia: 300~400V/600~800V

Tento parameter sa vztahuje na menice SO vstavanou brzdovou jednotkou a
slizi na zadefinovanie parametrov ¢innosti vstavanej brzdovej jednotky
meni¢a. Ked' je interné DC napitie menica vyssie ako vychodiskové napitie
dynamického brzdenia, vstavana brzdova jednotka sa uvedie do ¢innosti. Ak
je pripojeny externy brzdny odpor, napétova energia uvolni prostrednictvom
brzdného odporu za i¢elom znizenia napitia. Ked’ interné DC napitie klesne
na ur¢itd hodnotu ([F2.08]-50 V), vstavana brzdova jednotka menic¢a ukonci

¢innost’. Pozrite obrazok 6-14.

Jednosmerné

napiitie, , ,
1 1
[F2.08 \~ N
%
[F2.08]-50V /: \'

|

k

N

1
/Ycinnost’ brzdnei iednotky
1

! [
L
Obrazok 6-14 Dynamické brzdenie

F2.09 ~ F2.10 Rezervované
F2.11 V/F frekvencia 1 Rozsah nastavenia: 0.0 ~ [F2.13]
F2.12 V/F napitie 1 Rozsah nastavenia: 0,0 ~ [F2.14]
F2.13 VIF frekvencia 2 Rozsah nastavenia: [F2.11] ~ [F2.15]
F2.14 V/F napitie 2 Rozsah nastavenia: [F2.12] ~ [F2.16]
F2.15 VIF frekvencia 3 Rozsah nastavenia: [F2.13] ~ [F0.12]
F2.16 V/F napitie 3 Rozsah nastavenia: [F2.14] ~ [F0.13]
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Tato skupina funkénych parametrov slizi na flexibilné nastavenie

pouzivatelom pozadovanej krivky V/F. Pozrite si obrazok 6-15.

Napétie“
L (|
1
[Foee] | _ _ _ _ _ __ ____ :
Vo
1 1
Faa4) b — — ! H
1
[F2.12] i 1 H
! |
1 1
[Fo.11] : H : 1 o
>
[F2.11] [F2.13] [F2.15] [FO.12] Frekvencia

Obrazok 6-15 15 Nastavenie prispsobenej krivky

| F2.17 Rezervované

F2.18 A icka r lci: dtia Rozsah nastavenia: 0~2

Funkcia automatickej regulacie napitia slizi na napédt'ovi ochranu menica
pred kolisanim v podobe vykyvov vstupného napitia. Ked dochadza k
vyraznym vykyvom napitia v sieti a je potrebné, aby mal motor k dispozicii
porovnatelne stabilné napitie a prad pre stator, je potrebné povolit' tito
funkciu.

0: Netinné 1: Spomalovanie neinné 2:V platnosti

| F2.19 Pédry pélov motora Rozsah nastavenia: 1~16

Tento parameter sa pouziva najmé na vypocet otacok motora.

| F2.20 ~ F2.21 Rezervované

6.4 Skupina viacrychlostnych a vysSich prevadzkovych
parametrov
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F3.00 Viacrychlostna frekvencia 1 Rozsah nastavenia: 0,0 Hz ~ Hornd medzna frekvencia
F3.01Viacrychlostna frekvencia 2 Rozsah nastavenia: 0,0 Hz ~ Horna medzné frekvencia
F3.02Viacrychlostna frekvencia 3 Rozsah nastavenia: 0,0 Hz ~ Horna medznd frekvencia
F3.03Viacrychlostna frekvencia 4 Rozsah nastavenia: 0,0 Hz ~ Horna medznd frekvencia
F3.04Viacrychlostna frekvencia 5 Rozsah nastavenia: 0,0 Hz ~ Hornd medzna frekvencia
F3.05Viacrychlostna frekvencia 6 Rozsah nastavenia: 0,0 Hz ~ Horna medznd frekvencia
F3.06Viacrychlostna frekvencia 7 Rozsah nastavenia: 0,0 Hz ~ Horna medzné frekvencia

Slizi na nastavenie svoriek s tymto funkénym kodom parametra na ovladanie

vystupnej frekvencie viacrychlostnej prevadzky

F3.07 Nastavenie koeficientu rychlosti chodu dopravnika Rozsah nastavenia: 0.01 ~ 100.00

Tento parameter sliZi na nastavenie rychlosti chodu dopravnika a zobrazenie
hodnoty rychlosti. Da sa tiez pouzit' na zobrazenie inej fyzickej kvantity,

ktora je priamoumerna s vystupnou frekvenciou

0]

Rychlost’ dopravnika (d-8) = F3.07 X Vystupn4 frekvencia. (d-0)

Nast. rychlost’ dopravnika (d-9) = F3.07 X Nast. frekvencia (d-6)

F3.08 Vyber sledovanych parametrov Rozsah nastavenia: 0 ~ 22

Tento parameter sluzi na uréenie obsahu zobrazovaného na ovladacom paneli
V monitorovacom rezime. Vyber parametrov monitorovania sluzi na vyber
obsahu zobrazovaného na LED displeji.

Prislusnu fyzikalnu veli¢inu zodpovedajiicu zobrazovanym tdajom je mozné

si naStudovat’ v tabul'ke stavovych parametrov.

F3.09 Zobrazenie parametra a oprdavnenie zmeny Rozsah nastavenia: 0 ~ 9999
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Tento parameter predstavuje kontrolny kod na ziskanie opravnenia na

dotazovanie a upravu niektorych internych parametrov.

F3.10 Inicializdcia parametra Rozsah nastavenia: 0 ~9

Sluzi na zmenu parametrov meni¢a na predvolent hodnotu.

0: Ziadna &innost’

1: Standardn4 inicializicia (vSetky parametre v skupine FO az F6 okrem F0.00,
F0.02, F0.05, F0.06, F0.08, F0.11, F0.13 a F3.14 sa obnovia na predvolené hodnoty)
2: Vyi ie chybovych

3: Kompletna inicializacia (vSetky parametre v skupine FO az F6 okrem F3.14 sa

obnovia na predvolené hodnoty a chybové zdznamy sa vymazu).

!

F3.11 Uroveri podpétovej ochrany ~ Rozsah nastavenia: 180 ~ 230V/360

Tento parameter Specifikuje pripustné dolné limitné napitie na strane
jednosmerného pradu pri normalnej prevadzke meni¢a. V niektorych
pripadoch je pri nedostato¢nom napiti v sieti potrebné vhodnym sposobom
znizit' uroven ochrany proti podpétiu, aby sa zaistila normalna prevadzka
menica.

Poznamka: Ked' je napitie v sieti prili§ nizke, znizi sa vystupny moment
motora. V pripadoch s konstantnym vykonovym zatazenim a kon$tantnym
momentovym zatazenim nadmerne nizke napitie v sieti vyvola zvySenie
vystupného prudu menica, ¢o povedie k zniZeniu prevadzkovej spolahlivosti

menica.

F3.12 Uroveri prepétovej ochrany R h ia: 350 ~ 400V/700 ~ 800V

Tento parameter Specifikuje prahovi hodnotu ochrany pred napédtovym
uviaznutim pri spomalovani motora. Ked’ je nadmerné napitie na internej
strane jednosmerného pridu meni¢a spdsobené tym, ze spomalovanie
prekrocilo tito hodnotu, ¢as spomalovania sa automaticky predizi. Pozrite si
obrazok 6-16
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VN
DC napiitie Cas
! 1
|
[F3.12]

! |
! 1
| 1
l' Cas

[}

Obrazok 6-16  Ochrana pred napdtovym uviaznutim pri spomal'ovani

F3.13 Uroveri obmedzenia pridovej itd Rozsah nastavenia: 150 ~ 250( %)

Tento parameter $pecifikuje maximalny povoleny prad na vystupe menica,
pri¢om sa vyjadruje percentom menovitého pradu meni¢a. Bez ohl'adu na to,
v akom prevadzkovom stave (zrychl'ovanie, spomal'ovanic a stabilna
prevadzka) sa meni¢ nachadza — ked vystupny prid menica prekro¢i hodnotu
$pecifikovanu tymto parametrom, meni¢ upravi vystupnu frekvenciu, aby sa
zabezpecila kontrola pradu v ramci $pecifikovaného rozsahu a aby nedoslo k
vyradeniu z ¢innosti z dovodu vzniku nadpradu.

Cislo verzie riadiaceho softvéru menica frekvencie je hodnota urdena len na

Citanie.

F3.15 ~ F3.16 Rezervované

F3.17 Viacrychlostny rezim prevadzkyRozsah nastavenia: 0000 ~ 0042H

Nastavenia zakladnych charakteristik viacrychlostnej prevadzky (nastavenie

desiatkovej stistavy)

Jednotky na LED displeji: Vyber ¢innosti jednoduchého PLC
0: Jednoduché PLC prazdne (necinné)

1: Jednoduché PLC efektivne
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2: Jednoduché PCL podmieneéne efektivne

Ked’ sa polozka jednotiek na led displeji nastavi na 1 (PLC efektivne), po
spusteni menica v stave povolenej priority frekvenéného kanalu menié¢ prejde
do prevadzkového stavu jednoduchého PLC.

Ked’ sa polozka jednotiek na led displeji nastavi na 2 (PLC podmienecne
efektivne), ked je efektivna vstupny terminal externého PLC (vstupna svorka
PLC sa voli parametrom [F1.08] az [F1.11]), meni¢ bude pracovat’ v rezime
jednoduchého PLC; ked’ je externa vstupna svorka necinna, menié
automaticky prejde do rezimu frekvenéného nastavenia so znizenou prioritou.
Desiatky na LED displeji: Vyber jednoduchého prevadzkového reZimu
PLC

0: ReZim zastavenie jedného cyklu

Meni¢ najskor pracuje pri nastavenej frekvencii rychlosti prvej sekcie a
zabezpeCuje vystup frekvencie pri jednotlivych rychlostiach na zaklade
nastaveného Casu. Ak sa Cas prevadzky nastavi na O pri urcitej sekeii
rychlosti, tito rychlostnd sekcia sa presko¢i. Meni¢ zastavi vystup po
skonceni jedného cyklu a d’alsi cyklus nezahaji, kym neddjde znovu k vstupu
efektivneho prevadzkového prikazu.

1: ReZim zastavenia jedného cyklu

Zakladny prevadzkovy princip je rovnaky ako v rezime 0, rozdiel je len v
tom, ze meni¢ najskor znizi vystupni frekvenciu na 0 podla $pecifikovanej
doby

zrychlovania po dokonceni prevadzky pri urCitej rychlosti a nasledne
zabezpe¢i vystup d’alSej frekvenénej sekcie.

2: ReZim ponechania zivere¢nej hodnoty

Zakladny prevadzkovy princip je rovnaky ako v rezime 0. Po dokonceni
jednoduchého cyklu sa meni¢ nezastavi a pokracuje v prevadzke pri poslednej
nastavenej rychlosti, pokial’ ¢as nie je nastaveny na nulu. ZvySok procesu je

rovnaky ako v pripade bodu 1.
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3: Rezim ponechania hodnoty nastavenia

Zakladny prevadzkovy princip je rovnaky ako v rezime 0. Po dokonceni
jednoduchého cyklu sa meni¢ nezastavi a pokracuje v prevadzke pri poslednej
nastavenej rychlosti, pokial’ ¢as nie je nastaveny na nulu. ZvySok procesu je
rovnaky ako v pripade bodu 1.

4: Rezim kontinualneho cyklu

Zakladny prevadzkovy princip je rovnaky ako v rezime 0. Meni¢ po
dokonceni jedného cyklu zahaji d’alsi cyklus od prvej rychlosti.

Meni¢ pracuje v cykle 8 réznych rychlosti. To znamena, ze po dokonceni

prevadzky pri 8. rychlosti zaéne prevadzkovat’ cyklus od prvej rychlosti..

F3.18 Prevadzkovy cas fazy 1 Rozsah nastavenia: 0.0 ~ 6000 s
F3.19 Prevéadzkovy cas fazy 2 Rozsah nastavenia: 0,0 ~ 6000 s
F3.20 Prevéadzkovy cas fazy 3 Rozsah nastavenia: 0,0 ~ 6000 s
F3.21 Prevadzkovy cas fézy 4 Rozsah nastavenia: 0,0 ~ 6000 s

[F3.18] az [F3.21]  Doba prevadzky viacrychlostnej frekvencie 1 az 4

Poznamka: Cas prevadzky v jednotlivych fizach oznafuje as od ukon&enia
predchidzajicej fiazy po ¢as ukonlenia aktuidlnej fizy vritane <¢asu

zrychlovania a ¢asu spomalovania prevadzky pre frekvenciu aktualnej fizy.

F3.22 Smer prevadzky viacry 6 PLC nastavenia: 0000~1111H|

Jednotky na LED displeji:  Vyber smeru fazy 1
0: FEW(VPRED) 1: REV (VZAD)

Desiatky na LED displeji: Vyber smeru fazy 2
0: FEW(VPRED) 1: REV (VZAD)
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Stovky na LED displeji: Vyber smeru fazy 3

0: FEW(VPRED) 1: REV (VZAD)
Tisicky na LED displeji Vyber smeru fizy 4
0: FEW(VPRED) 1: REV (VZAD)
F3.23 Pl ie pr dzky PLC Rozsah nastavenia: 0 ~ 9999 min.|

Ked’ sa vyberie funkcia programovatelnej viacrychlostnej prevadzky, tento
parameter je mozné pouZit na nastavenie dizky trvania programovatelnej
viacrychlostnej prevadzky. Po dosiahnuti nastaven¢ho ¢asu dojde k
automatickému zastaveniu. Na obnovu prevadzky je potrebné zadat’ prikaz k
zastaveniu pred $tartovacim prikazom.

Ked’ sa parameter nastavi na 0, naasované zastavenie prevadzky je ne¢inné.

F3.24 Cas samoobnovenia po poruche Rozsah nastavenia: 0~5

F3.25 Cas samoobnovenia po poruche Rozsah nastavenia: 0,0 ~60,0 s

Pocas prevadzky meni¢a mézu kolisanie zat'aze, vykyvy v elektrickej sieti a
iné nahodné faktory spdsobit’ nahle zastavenie meni¢a. V tomto pripade je na
zaistenie pokraCovania v prevadzke systému mozné menicu povolit, aby
vykonal v pripade ur¢itych porach reset a obnovil prevadzku.

Interval samoobnovenia oznaCuje interval od zaciatku chyby po
samoobnovenie. Ak meni¢ nedokaze obnovit normalny stav v ramci
nastaveného Casu samoobnovy, vyda signal vystupnej poruchy. Meni¢ po
uspes$nej samoobnove bude v stave zastavenia a bude pripraveny na

prevadzku

F3.26 F 1 8 i ie vykyvu Rozsah nastavenia: 0000~0012H

Tento parameter sluzi na nastavenie zakladnych charakteristik prevadzky
frekvencie vykyvu (nastavenie desiatkovej ststavy)

Jednotky na LED displeji: Vyber povolenia funkcie frekvencie vykyvu

0: Funkcia frekvencie kolisania zakazana
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1: Funkcia frekvencie vykyvu zapnuta
2: Funkcia frekvencie vykyvu podmieneéne zapnuta

Ked je externa svorka frekvencie vykyvu efektivna (vstupna svorka
frekvencie vykyvu je zvolena funkénym parametrom [F1.08] az [F1.11]),
meni¢ pracuje v rezime frekvencie kolisania

Desiatky na LED displeji: Nastavenie stredovej frekvencie

0: Digitalne nastavenie, parameter [F3.31]

1: Vyber frekvenéného kanilu sa nastavuje frekvenénym kanalom

| F3.27 Amplitida frekvencie vykyvu Rozsah nastavenia: 0,0 ~ 50,0%|

Amplituda frekvencie vykyvu je rozsahovy pomer frekvencie vykyvu.

Amplituda frekvencie vykyvu = [F3.27] x horna limitna frekvencia

| F3.28 Amplituda frekvencie rychleho zostupu Rozsah nastavenia: 0,0 ~ S0,0%I

Frekvencia spdtného razu je amplitida rychleho poklesu po tom, ako
frekvencia dosiahne horny limit frekvencie kolisania a tiez oznacuje
amplitadu rychleho vzostupu po tom, ako frekvencia dosiahne dolnu limitni
frekvenciu.

Frekvencia spétného razu = [F3.28] x amplitiuda frekvencie kolisania

F3.29 Cas poklesu trojuholnikovej viny Rozsah nastavenia: 0.1~300.0Sec

F3.30 Cas vzostupu trojuholnikovej viny Rozsah nastavenia: 0.1~300.0Sec

Cas zostupu trojuholnikovej viny predstavuje prevadzkovy as od horného
limitu frekvencie vykyvu po dolny limit frekvencie vykyvu pocas
prevadzkového rezimu frekvencie vykyvu, t. j. ¢as spomal'ovania pocas
prevadzkového cyklu pri frekvencii vykyvu

Cas vzostupu trojuholnikovej viny predstavuje prevadzkovy &as od dolného
limitu frekvencie vykyvu po horny limit frekvencie vykyvu pocas
prevadzkového rezimu frekvencie vykyvu, t. j. Cas zrychlovania pocas

prevadzkového cyklu pri frekvencii vykyvu
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F3.31 Nastavenie stredovej hodnoty frekvencie vykyvu Rozsah nastaveni .0 aZ [F0.04]

Stredova frekvencia frekvencie vykyvu oznaduje stredovi hodnotu vystupnej

frekvencie menica v prevadzkovom rezime frekvencie vykyvu.
Podrobny postup prevadzky frekvenéného vykyvu najdete znazorneny na

obrazku 6-17

Prevadzkova frekvencia

I Frekvencia zostupu [F3.28]

d

I tredova frekvencia frek ie vikyvu

Amplitada frekvencie vykyvu [F3.27]

[F329] k4 Cas

[F3.30]
Obrazok 6-17  Proces prevadzky frekvencie vykyvu

6.5 Skupina funk¢énych komunika¢nych parametrov

F4.00 Nastavenie komunikécie Rozsah nastavenia: 0000 ~ 0125

Tento parameter slizi na nastavenie vlastnosti tykajicich sa komunikacie
(nastavenie desiatkovej sustavy)
Jednotky na LED displeji: Vyber prenosovej rychlosti (v baudoch)
0: Rezervované 1: 1200bps 2: 2400bps
3: 4800bps 4: 9600bps 5: 19200bps
Ked’ sa pouziva komunikécia cez sériovy port, Gi¢astnici komunikacie musia

mat’ rovnakil prenosovu rychlost’

Desiatky na LED displeji: Vyber formatu udajov

0: Ziadna kontrola 1: Parna kontrola 2: Neparna
kontrola
Ked’ prebicha komunikicia cez sériovy port, Gcastnici komunikacie musia

mat’ rovnaku prenosovi rychlost’.
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Stovky na LED displeji: Vyber protokolu
0: Protokol RS485 1: Komunikaény protokol MODBUS

Tisicky na LED displeji: Rezervované

F4.01 Lokalna adresa Rozsah nastavenia: 0 ~ 30

Lokéalna adresa nastavena na komunikaciu tohto menica je efektivna len
vtedy, ked’ sa meni¢ pouziva ako vedlajsie zariadenie (slave). Tento meni¢
pocas komunikdcie odosiela len odpovedovy ramec pre datové ramce
zodpovedajuce lokalnej adrese a prijima prikazy.

V pripade samodefinovaného protokolu VYBO Electric je vysielacou adresou
adresa 31, pricom 0 vyjadruje vysielaciu adresu v pripade komunikacie cez
zbernicu MODBUS. Pri vysielani udajov vedlajie zariadenie (slave) vyda
prikaz, pricom vSak neposkytuje spatnt vizbu k prislusnym tGdajom (pozrite

si prilohu ku komunikaénému protokolu)

| F4.02 Oneskorenie lokdlnej odozvy Rozsah nastavenia: 0 ~ 1000 ms |

Doba ¢akania do odoslania udajov odpoved’ového ramca po tom, ako lokalny

meni¢ spravne prijal informaény kod pocitaca master

F4.03 j funkcie Rozsah nastavenie: 0000 ~ 0011

Jednotky na LED displeji: Nastavenie meni¢a ako master alebo slave

0: Meni¢ je nastaveny ako master

1: Menica je nastaveny ako slave

Ak viaceré meniCe vyzaduju prepojené ovladanie, jeden z meniCov je

potrebné nastavit’ ako master.

Desiatky na LED displeji: Vyber akcie po zlyhani komunikacie
0: Vypnutie 1: Zachovanie su¢asného

stavu
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Stovky na LED displeji: Sposob vratenia udajov
0: Standardné vritenie udajov 1: Nevracat’ udaje

Tisicky na LED displeji: Rezervované

PPy

F4.04 Casu prekroéenia k limitu R h 1¢ ia: 0,1~10,0 s

Ked meni¢ neprijme spravny datovy signal v limite definovanom tymto
parametrom, predpoklada sa, ze do$lo k zlyhaniu komunikacie menica. V tomto
pripade je mozné zvolit’ vypnutie alebo pokracovanie v prevadzke v zavislosti
od prevadzkového rezimu po zlyhani komunikdcie, ktory sa nastavuje

parametrom [F4.03]

F4.05 Nastavenie pomeru pri prepojenom ovladani Rozsah nastavenia: 0,1 ~ 10,0

Tento parameter definuje pomer vystupnej frekvencie hlavného a vedlajsieho
zariadenia v rezime prepojeného ovladania.

Tento parameter skupiny meni¢a master nema funkciu. Ked’ sa synchronne
prepojené ovladanie realizuje cez port RS485, prevadzkovy prikaz menica
slave bude kompletne synchronizovany so strojom slave. Frekvenény prikaz
stroja slave sa vypocitava nasledovne:

Frekvenény prikaz menica slave = Frekvenény prikaz menic¢a master x [F4.05]

6.6 PID skupina parametrov

PID regulacia je zalozena na vypocéte zosilnenia, integracnej zlozky
a derivacnej zlozky na zaklade rozdielu medzi hodnotou spitnej vézby
riadené¢ho systému a cielovou hodnotou, aby sa zabezpetila korekcia
vystupnej frekvencie menica a riadeny systém sa udrzal v stabilnom stave pri

ciel'ovej trovni signalov. Princip je znazorneny na obrazku 6-18.
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Ciel'ova +
hodnota —

Hodnota spitnej

vizby
Obrazok 6-18 Nakres funkcie PID
| F5.00 Vyber funkcie PID Rozsah nastavenia: 0 ~ 1 I
0: Funkcia PID zakdzana 1: Funkcia PID povolena
| F5.01 Nastavenie kandla PID Rozsah nastavenia: 0 ~ 1 I

Slizi na vyber kanalu cielovej hodnoty PID.
0: Digitalne nastavenie parametrom [F5.02]
1: Nastavenie kanalu frekven¢ného vstupu
Nastavena cielova hodnota PID je relativna hodnota. Nastavenie 100 % zodpoveda
100 % systému spidtnej vdzby riadeného systému. Kanal spatnej vazby PID je fixne
nastaveny na analogovy vstup a jeho horny limit (100 %) a dolny limit (0 %)
zodpoveda hornému medznému napétiu na vstupe Al [F1.00] a dolnému medznému

napitiu na vstupe [F1.01]

| F5.02 Digitélne nastavenie PID Rozsah nastavenia: 0,0 ~ 100,0%'

Vychodiskova hodnota tohto parametra je maximalny signal spdtnej vizby systému

| F5.03 F ie zdsob ia signal zPID Rozsah nastavenia: 0000 ~ 0001H |

0: Funkcia zisobovania signalom zakazana 1: Funkcia zisobovania signalom povolena

Rychlosti odozvy systému pri $tarte sa da zvysit'.
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F5.04 Rezervované

F5.06 Nastavenie proporcionélnej zlozky Rozsah nastavenia: 0,0~10,0
F5.07 Integracny cas Rozsah nastavenia: 0,01 ~ 10,00 s|

F6.08 Derivacny cas Rozsah nastavenia: 0,00 ~ 10,00 s

Skupina parametrov vnutorného PID regulatora.

F5.09 Nast ie frek ¢ného r hu PID Rozsah nastavenia: 0 az 100%|

Tento parameter sluzi na nastavenie hornej medznej frekvencie, ktora bude
regulovat’ PID, pri¢om predstavuje percento maximélnej vystupnej frekvencie

zodpovedajucej maximalnej hodnote PID

F5.10 Detekcia spodnej medznej hodnoty prerusenia okruhu  Rozsah nastavenia: 0,0 ~ 50,0%

F5.11 Cas oneskorenia detekcie prerusenia okruhu Rozsah nastavenied: 0,1~10,0 s

Ak je hodnota odozvy systému nizsia ako dolna medzna hodnota detekcie
prerusenia, predpoklada sa, Ze systém je v stave prerusenia okruhu, pricom
systém zaGina detegovat’ preruSenie. Ak je systém po uplynuti doby
oneskorenia stale v stave preruSenia okruhu, predpoklada sa, Ze doslo k

poruche z dévodu prerusenia okruhu

6.7 Skupina Specialnych parametrov

F6.00 Vyber funkcie pokynu rezania Rozsah nastavenia: 0000 ~ 0001H

Tento parameter slizi na vyber spdsobu (pilenie tahom alebo pilenie
kapovanim) akym meni¢ ovlada rezanie/pilenie.

0: Na ovladanie rezania tahanim 1: Ovladanie rezania kapovanim

F6.01 Dizka pokynu rezania Rozsah nastavenia: 0,01~10,00

F6.02 Korekcia koeficientu rychlosti dopravnika Rozsah nastavenia: 0,01~10,00
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Tato skupina parametrov sa vztahuje na ovladanie rezania. Dirka rezu
predstavuje hodnotu nastavenia poadovanej dizky dreva v metroch.
Parameter [F6.02] sluzi na korekciu dizky, ktord sa bude realizovat v

zavislosti od mechanickych charakteristik

F6.03 Oneskorenie spustenia Rozsah nastavenia: 0,01~10,00

F6.03 Oneskorenie zastavenia Rozsah nastavenia: 0,01~10,00

Tato skupina parametrov definuje oneskorenie zaliatku a oneskorenie

ukonéenia rezu vo vztahu k dizke prvej platne a poslednej platne

| F6.05 Rezervované |

| F6.06 Prevadzkovy rezim rezania na dopravniku Rozsah nastavenia: 0 ~ 2 |

Tento parameter slizi na povolenia alebo zakdzanie rezimu rezania na
dopravniku.

0: Zakazat’ reZim rezania

1: ReZim rezania na dopravniku 1 (tento rezim sa vztahuje len na rezim
vodica vysokej rychlosti)

2: ReZim rezania na dopravniku 2 (tento rezim sa vztahuje len na rezim

vodica strednej rychlosti)

F6.07 Cas vpred Rozsah nastavenia: 0 ~ 10,0 s

F6.08 Cas vzad Rozsah nastavenia: 0 ~ 60,0 s

Tato skupina parametrov definuje ¢as prevadzky v smere dopredu a dozadu v

ramci nasledujiceho cyklu v prislusnom rezime

F6.09 Startovacia frekvencia vysokofrekvenéného relé Rozsah nastavenia: [F6.10]~100%
F6.10F i jenia vy éného relé 1 Rozsah nastavenia: 0~[F6.09]
F6.11F i jenia vy ¢ného relé 2 Rozsah nastavenia: 100 ~ 200%
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Tato skupina parametrov slizi na nastavenie podmienok na zaradenie alebo
vyradenie vysokofrekven¢ného relé.

Ked je vystupna frekvencia menia vysSia ako frekvencia nastavena
parametrom [F6.09]*, vysokofrekvenéné relé je zaradené. Ked’ je niz§ia ako
frekvencia nastavena parametrom [F6.10], vysokofrekvenéné relé je
vyradené. Ak je v rezime rezania na dopravniku vystupna frekvencia vyssia
ako frekvencia nastavena parametrom [F6.11], vysokofrekvencné relé je

vyradené
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7 Diagnostika poruch a potrebné opatrenia

7.1 Ochranné funkcie a potrebné opatrenia

Kod . L aa P
poruchy Popis poruchy Mozné dovody Riesenie
1. Cas zrychlenia je 1. Zvyste nastavenie Casu
prili§ kratky. zrychlenia.
% 2. Spustite motor priamo. 2. Po zastaveni motor restartujte
Pocas procesu fxart . P L .
. H 3. Zvysenie kratiaceho 3. Znizte napitie nastavenia
Fu.01 zrychlenia nastane . 5 - ttant
v menici nadprid momentu je nastavené zvySenia
na prili§ vysoki hodnotu. kritiaceho momentu.
4. Sietové napitie je prili§ 4. Skontrolujte sietové napitie
nizke. a znizte vykon.
Pocas procesu Zvyste nastavenie Casu
Fu.02 spomalenia vznika | Cas zrychlenia je prilis kratky. Y .
is . zrychlenia
v meni¢i nadprad
Pocas p{revadzky’ 1. Striedava zmena zat'azenia . P e
alebo pri zastaveni o I 1. Znizte kolisanie zat'azenia.
Fu.03 o . | 2. Sietové napitie je prilis s PO .
s objavi v menici nizke 2. Skontrolujte napajacie napitie.
nadprad
Prl proc.ese 1. Vstupné napiic je prilis 1. Skcfmolupc uapa]z}cw napiitie.
zrychlenia sa B B 2. Znizte nastavenie irovne
Fu.04 B e vysoké. . P
objavi v menici PP P zrychlenia kratiaceho
L 2. Casté zapinanie a vypinanie..
prepitie momentu.
Pocas procesu | - o /1 <chlenia je prilis kratky, | | Predizte as zrchlenia
spomalenia s P S 2. Skontrolujte napajacie napitie.
Fu.05 - . Vstupné napitie je prili§ PP .
objavi v menici | 3. Naingtalujte brzdny odpor
prepiitic YSOKE: alebo vymeiite brzdny odpor.
Pocas procesu 1. Napajacie napitie je prili§ 1. Skontrolujte napajacie napitie.
Fu.06 prevadzky sa vysoké. 2. Nainstalujte brzdnt jednotku a
) objavi vmeni¢i | 2. Vplyv spitnej vizby brzdny odpor alebo ho
prepitie vykonovej zataze. vymeiite
Potas zastavenia sa Napéjacie napiitic je prili§
Fu.07 objavi v menici v :2“'(10 patiejep Skontrolujte napéjacie napitie.
prepitie ¥ .
Pocas procesu 1. T\{apa]acw napitie je prili§ ) o »
revadzky sa nizke. 1. Skontrolujte napajacie napitic.
Fu.08 prevadzky sa 2. Prebicha opericia 2. Zataze pripojte k sieti
objavi v meni¢i | . . L.
L Startovania alebo je v sieti samostatne.
podpitie PR
vysoka zitaz.
REY Rezervované
az Full
1. Zataz je prili§ vysoka. 1. Znizte zataZenie alebo pouZite
2. Cas zrychlenia je prili§ frekvenény meni¢ s vicsim
kratky vykonom
Fu.12 Pretazenie menica | 3. Uroven zvySenia kratiaceho | 2. Predizte Gas zrychlenia

momentu je prili§ vysoka.
4. Siet'ové napitie je pili§
nizke.

3. Znizit napitie pri zvySeni
kratiaceho momentu.
4. Skontrolujte napajacie napitie.
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Kod . i -
poruchy Popis poruchy Mozné dovody RieSenie
1. Zataz je prili§ vysoka.
2. Cas zrjchlenia je prilis 1. Znizte zat'azenie.
krétky. 2. Predizte ¢as zrychlenia
Fu13 PrefaZenie motora 3 Nasla‘vcmvc‘?d?mnnchn 3. ZVYf‘? fa.ktor ochrany proti
faktora je prilis nizke. pret'aZeniu motora.
4. Nastavenie zvySenia 4. Znizenie hodnotu zvy3enia
kratiaceho momentu je prili§ kratiaceho momentu.
vysokeé.
1. Prekazka vo vetracom 1. Spriechodnite vetraci otvor
otvore. alebo zlepsite stav vetrania
Fu.14 Prehriatie menica | 2. Teplota prostredia je prilis 2. Zlepgite vetranie a znizte
vysoka. nosnu frekvenciu
3. Ventilator je poskodeny. 3. Vymeiite ventilator.
Fu.15 Rezervované
1. Skontrolujte externé
5 G B zariadenie.
Futs | P | Vs | G o
P yJenes : externej poruchy
Al Rezervované
az Fu.19 ¢ ©
Fu.20 Chyba detekcie | Zariadenie na detekciu pradu| 1. Skontrolujte vedenie.
) pridu alebo okruh je poskodeny 2. Poziadajte o pomoc vyrobcu.
Fu21 Porucha snimaca | Snima¢ teploty je mimo| 1. Skontrolujte vedenie.
) teploty prevadzky. 2. Poziadajte o pomoc vyrobcu.
Fu.22 Rezervované
1 Signal spitnej vizby nie je
PR pritomny 1. Skontrolujte vedenie.
Fu.23 if"‘“‘;{‘;‘fl’“‘:T 2. Nastavenie prahovej hodnoty| 2. Znizte prahovii hodnotu
©J¢ K dispozic detekcie stavu off-line nie je| detekcie stavu off-line.
spravne
A Rezervované
A% Fu39 ezervované
Interné idaje | Chyby Citanie a zapisu Lo .
Fu40 | Chyba EEPROM | riadiacich parametrov Poziadajte o pomoc vjrobeu.

7.2 Zobrazenie zaznamu poruchy

Tato séria meniCov zaznamenava posledné $tyri chybové kody a vystupné

parametre menica pri poslednej chybe. Zobrazenie tychto informacii prispeje k

najdeniu pri¢iny poruchy.

Nézov obsah Nazov obsah
Vystupny prid pri poslednej
d-23 Zaznam prvej poruchy d-28 YStupny pracprip )
poruche
Vystupné napitie pri poslednej
d-24 Zaznam druhej poruchy d-29 Jstup petieprip )
poruche
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Jednosmerné napitie pri poslednej

d-25 Zaznam tretej poruchy d-30
poruche

Teplota modulu pri

d-26 Z4 Stvrtej h d-31
aznam Stvrte) poructy poslednej poruche

Vystupna frekvencia pri
poslednej poruche

d-27

Informéacie o poruche a sledovanych parametroch su ulozené jednotnym

sposobom. Pre ich zobrazenie si nastudujte sposob Einnosti tlacidiel.

7.3 Resetovanie poruchy

» Pred resetovanim je potrebné identifikovat’ pri¢iny poruchy a
odstranit’ ich, pretoze to méze viest’ k poskodeniu menica.

» V pripade, Ze meni¢ nemozno resetovat alebo sa porucha
objavi po resete, je nutné zistit' pri¢iny, inak opakované
resetovanie moze poskodit’ frekvenény menic.

»> Akcie na ochranu voc¢i pretazeniu a prehriatiu by mala byt’

oneskorené na dobu 5 minut po resete.

Ak chcete obnovit' normalnu prevadzku po vyskyte chyby, moézete zvolit’

niektora z nasledujucich operacii.
Metoda I: Pri zobrazovani chybového kodu stlaéte tlacidlo .

Metoda II: Odpojte po uzavreti externych multifunkénych svoriek X1 az X4
(resetovanie poruchy) a CM.

Metoda III: Posle prikaz na resetovanie poruchy cez rozhranie RS485.

Metoda IV: Vypnite napéjanie.
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Priloha I: Samostatne definovany komunikaény protokol
VYBO Electric

1.1 PrehPad

Model E550 poskytuje Standardny komunika¢ny port RS485, takZe uzivatelia
moézu na splnenie $pecifickych poziadaviek pomocou PC/PLC realizovat’
centralizovany monitoring (zaslanie prevadzkovych prikazov, nastavenie
prevadzkovych parametrov meni¢a a snimat’ pracovny stav menica). Obsah

protokol prilohy je navrhnuty tak, aby boli splnené vyssie uvedené funkcie.

1.1.1 Obsah protokolu

Sériovy komunikaény protokol definuje obsah prenasanej informacie a
pouzitelny format v sériovom komunikatnom protokole, vratane: formatu
spracovania dotazov (alebo vysielania) strojom master; sposobu kodovania
stroja master; obsah zahffia kod funkcie pozadovanej akcie, prenos dat a
kontrolu chyb, atd’. Odpoved’ stroja slave vyuziva rovnaku $truktiru; obsah
zahfha potvrdenie akcie, udaje spitnej vizby, kontrolu chyb, atd’. Ak sa stroj
slave pokazi, alebo zlyha pri plneni pozadovanej akcie alebo pri prijimani
informacie zo stroja master, vygeneruje sa chybové hlasenie a zasle sa do

stroja master ako odpoved’.

1.1.2 Rozsah platnosti
1. Pouzitel'né produkty
Séria meni¢ov VYBO Electric, napr. séria C300, séria C320, séria E550, séria
E380, atd’., moze byt kompatibilna s komunika¢nymi protokolmi menicov
inych znaciek.
2. PouziteI'né metody
(1) Menic¢ je pripojeni ku sietovému riadeniu PC/PLC pomocou “Jedného
stroja master a viacerych strojov slave” a zbernice RS485.
(2) Menic¢ je pripojeni ku "Point-to-point” PC/PLC monitoringu

vybavenému s rozhranim RS485 / RS232 (konverzné rozhranie).
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1.2 Struktira zbernice a $pecifikicia protokolu
1.2.1 Struktira zbernice

1. Fyzicka vrstva
Standardna zbernica RS485.

2. Prenosovy rezim
Asynchronny sériovy a poloduplexny prenosovy rezim. Posielat’ udaje moze
bud’ stroj master alebo stroj slave, zatial' ¢o druhy méze v rovnakom case
tidaje len prijimat. Udaje sa posielaju rsmec po ramci vo forméte spravy v
procese sériovej asynchronnej komunikécie.

3. Rezim topologie
Jedna stanica je kompatibilna s najviac 32 stanicami, priom jedna stanica je
pre stroj master a d’al$ich 31 stanic pre stroje slave. Rozsah nastavenia adresy
slave je 0-30, pricom 31(1FH) je adresa pre vysielanie komunikéacie. Adresa
slave musi byt v sieti jedine¢na. Rezim ,point-to-point“ je identifikovany
ako pripad Specialnej aplikacie rezimu topologie s ,.Jednym z strojom master
a viacerymi strojmi slave®, teda stav existujici iba v pripade jedného stroja

slave.

1.2.2 Specifikacia protokolu

Séria E550 podporuje protokol MODBUS (pre blizsie informacie pozrite
prilohu II) a komunika¢ny protokol VYBO Electric, ktorého popis je
nasledovny: Komunikaény protokol VYBO Electric je sériovy master-slave
komunikaény protokol, v ktorom iba jedno zariadenie (stroj master) v sieti
mozete nastavit' protokol (pomenovany ako dotaz/prikaz), zatial’ ¢o ostatné
zariadenia (stroje slave) moézu poskytnut’ idaje ako odpoved’ na dotaz/prikaz
stroja master alebo vykonavat’ prislusné akcie v stilade s dotazom/prikazom
stroja master. Stroj master predstavuje pocita¢ (PC), priemyselny pocita¢
(IPC) alebo programovatelny automat (PLC), atd’.., zatial’ ¢o strojom slave je
meni¢. Stroj master moze samostatne pristupovat’  k niektorym strojom slave

a odoslat’ spravu na vSetky stroje slave. V pripade dotazu/prikazu na
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samostatny pristup odoslany strojom master by mal stroj slave odpovedat’
jednou spravou (odpoved). V pripade hromadne vysielanej spravy
odoslanej zo stroja master nie je nutné, aby stroj slave vyslal odpoved’ spit’ do
stroja master.
1. Nastavenie komunikacie
F4.00=X0XX, vyber komunikaéného protokolu VYBO Electric.
2. Datova Struktira
K dispozicii v troch typoch formatov prenosu dat:

(1) 1-bit $tart bit, 8-bitov Gidajovy bit, 1-bit stop bit, Ziadna kontrola.

(2) 1-bit Start bit, 8-bitov Gdajové bity, 1-bit stop bit, kontrola parnej
parity (tovarenské nastavenie).

(3) 1-bit Start bit, 8-bitov tdajové bity, 1-bit stop bit, kontrola neparnej
parity
3. Prenosova rychlost’ (v baudoch)
K dispozicii 5 prenosovych rychlosti: 1200bps, 2400 bps, 4800 bps, 9600 bps,
19200 bps.
4. Komunika¢ny reZim

(1) Pouziva komunika&ny rezim point-to-point v ktorom stroj master slizi
na polling a stroj slave odpoveda.

(2) Pouziva tla¢idla menic¢a pre nastavenie komunikaénych parametrov
sériového rozhrania menica, vratane lokalnej adresy, prenosovej rychlosti a

formatu Gdajov..

Stroj master musi byt nastaveny na rovnaku prenosovi

rychlost’ a format idajov ako menic.
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5. Pravidla komunikacie

(1) Medzi udajovymi ramcami by malo by byt zarucenych viac ako 5
bytov $tartovacieho intervalu a iba spravy, ktoré su v stlade so stanovenym
Startovacim intervalom s po jeho identifikacii platné.

(2) Cas Gakania stroja master na pripojenie a maximélna doba odozvy
menica sa rovna Casu prenosu 8 bajtov. Uplynutie ¢asu je povazované za
poruchu komunikacie.

(3) V pripade, ak meni¢ nedostane ziadnu spravu pocas komunika¢ného
limitu (kod funkcie: F4.04), pripad je identifikovany ako porucha prerusenia
linky a nasledne prevadzkovy stav stroja slave bude urCovat’ menic¢
pomocou nastavenia pomocnej funkcie pre komunikaciu (kod funkcie:
F4.03). (V pripade prijatia spravy zo stroja master v ¢ase limitu, je nutné, aby

kontrola prebichala na zaklade riadiaceho slova novej spravy).

1.2.3 Struktira spravy

Velkost’ ramca kazdej spravy je medzi 11 a 18 bajtami (zavisi od formatu
udajov) a typ moze byt bud’”  ASCII kod alebo hexadecimélna hodnota.
Pravidla reprezentacie udajov: hexadecimalne, najprv najvyznamne;jsi bit az
najmenej vyznamny bit, ako je uvedené nizsie:

(1) Kod ASCII tdajov 3800H je vyjadreny nasledovne:

©
=
o
=
=
=
)

Umiestnenie

afepn
elUsAeIseu
afepn
elUsAeIseu
afepn
BIUBARISRU
alepn

w
w
w
©
w
o
w
o

Hodnota udajov

(2) Hexadecimalna hodnota udajov 3800H je vyjadrena nasledovne

(neplatny bit sa naplni hexadecimélnou "0"):
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Umiestnenie 9 10 11 12
2 13 1313
,g-;.c ’8_3’:‘ LB
& & 8 2
S2|<E|SE|SE
TE | BE | BE. | B2
2.0 |20 |20 |20
2 B By 2
Hodnota idajov 00 | 00 | 38 | 0O
1. Ramec prikazu zo stroja master
1
oOf1|2|3|4]|5|6|7]|8]9|10]11(12(13]|14|15(16 7
g
2. slzlz|=
@ sla|gd |5 (o) Bl Nel Nol
gl Izlz|ElE1E|Elz|z|E|E|E|E|E|2|E|E
slz|5|1512glgl2lzg|c|c|c|c|[2([E|E|EE
o=@ 18|82 |2|5|2 ¢ ]z]z]z]lzl2]c]|2|S e
ole|s |8 |el2s]|e|a slelel2 5|5 |E5|EC
ZlZ|lalaelBFlS|S |5 |EIEIZ|E2|2|28|<]|<]|=|=]
slglglslzl|s|s)=|ElE(E|E|E 28 z]lzelz]leE
a5 |s(2]2|2|E|s s |c|c|é|c(&lel&8|E
=z AEHEAENEHEBEHE R
= N N <
g
8
g " -
9 Adresa | Prikazova R o R | N
stanice oblast’ Oblast’ adresy| Udajova oblast’ | Kontrolna oblast
E
2. Ramec odpovede zo stroja slave
Vseobecny popis definicie udajov v udajovom ramci
»w|0]112]3]|4|5]|6]|7|8]9]|10]|11)12]13]14|15]16 |17
: o
o w |w
=ls = | = g|lz|z|@
2 I EE HBE RN R
B >I2>|2 |28 |2 12121212 |gle|g |z
2122 |E|B ||zl |8 515 22228
9 S15le Zlslglelselelglzlz]lz]s =
QEmmD;é,g,Emv:NNNNoOOO{v
glE|&|E | |8|s(E|2|2|Z|2|2|2|2|2|2(2]®
| |lelal|l52lS |5 |ElEIZ|IZ|I212]|=|2|2]=]|2
Slals|sle®]® slg|la|la|al|lolalzlz |2 B
glsl2|2=|cle|ElE|2 =]l le|ElE]E]|E|E
NS I I N - - - I I - o P P Bl R e R
§ 215152 o |%|% |%
8
. Oblast’ Oblast’ Udajova 5 0D
IAdr ni > K 1 last’
dresa stanice| odozvy adresy oblast ontrolna oblast H

(1) Hlavicka ramca

Komunikaény protokol $pecifikuje, ze "2AH" (vztahuje sa ku kodu ASC II

znaku "*") a "SAH" st platné hlavicky ramca. Ak je hlavicka ramca "2AH",

vsetky udaje hlavicky ramca st predvolene ako znaky ASCII.

ramca je "SAH",

vietky tdaje po hlavicke

ramca

Ked’ hlavicka

su predvolene

Univerzalny nizkonapétovy frekvencny meni¢ série ESS0



74  Tabul'ka funkénych parametrov

hexadecimalne hodnoty a nadbytoéné bity si vyplnené s "0". Samostatné
"2AH" alebo "SAH" nie je mozné identifikovat’ ako platnii hlavicku ramca.
Nato aby bol udajovy ramec identifikovany, musi mu predchadzat’ 5
prenosovych bajtov

(2) Adresa slave

Rozsah nastavenia adresy slave je 0-30, pricom 31(1FH) je adresa pre
vysielanie komunikacie.

(3) Klasifikacia prikazu

Klasifikacia prikazu sa nachadza v udajovom ramci zaslanom zo stroja
master. Pouziva sa na definovanie ulohy idajového ramca. Velkost' ramca sa

lisi v zavislosti od klasifikacie prikazu. Klasifikacia prikazu je definovana

nasledovne:
Udaje Operécia
0 Nacitanie stavovych informacii o stroji slave
1 Nacitanie prevadzkovych parametrov stroja slave
2 Nagitanie parametrov funkcie
3 Zmena parametrov funkcie v pamiti RAM menica. Udaje budi po
vypnuti napéjania stratené¢ (neulozia sa)
4 Odoslanie riadiaceho prikazu
5 Zmena parametrov funkcie v paméiti EPROM meni¢a. Udaje budi po
vypnuti napajania ulozené.
6~F Rezervované
(4) Prevadzkovy prikaz

Stroj master vySle prevadzkovy prikaz do stroja slave. Prikaz existuje vo
vietkych typoch udajovych ramcov (stroj master odosle stvrty a piaty bit).
Prevadzkovy prikaz je definovany nasledovne:

Udaje Operacia Udaje Operacia
00H Neplatny prikaz 10H Nastavenie prevadzkovej frekvencie stroj
slave
. . Nastavenie frekvencie chodu pasky pril
01H Spustenie prevadzky FWD 11H prevadzke FWD
. . Nastavenie frekvencie chodu pasky pri
02H Spustenie prevadzky REV 12H previdzke REV

Nastavenie frekvencie chodu pasky v stavel
03H Zastavenie 13H | zastavenia
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20H

Reset poruchy stroja slave

30H

Rezervované

21H

Nidzové zastavenie Stroj
slave

31H

Rezervované

Ak nie je nutné vyslat' prevadzkovy prikaz, prosim poslite

neplatny prikaz "00H".

(5) Odpoved’ stroja slave

Odpoved’ stroja slave na udaje zaslané strojom master sa pouziva hlavne na

realizaciu odpovede stroja slave na prikazovy ramec stroja master. Prikaz

existuje vo vietkych typoch udajovych ramcov. Odpoved’ stroja slave je

definovana nasledovne:

Udaj 2
5 !y Vyznam Udaje Vyznam
0 Stroj slave prijme udaje, 1 Rozsah prijatych udajov je mimo
normélna prevadzka rozsahu
5 Prevadzka stroja slave 3 Uprava udajov ja zakézana
znemoziuje Gpravu tdajov heslom
Pokus o ¢itanie/zapis
4 rezervovanych/skrytych 5 Rezervované
parametrov
Pri prenose udajov v kode ASC
Kod parametra alebo adresa P ! ,
6 ie je platn (mi ) 7 II sa vyskytol neplatny znak
nie je platna (mimo rozsa
ep ASCII.
8 Neplatné klasifikacia prikazu alebo 9~F Rezervované
neplatny prevadzkovy prikaz

Ak udaje stroja slave maju velkost’

odpovede ma vel'kost’ 11 bitov.

"6-8" bitov, rdamec
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Prevadzkovy prikaz je definovany nasledovne:

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

o
5 ]
E g slzlzelzr| x
s 3
A x|z |2 N -
@ o 2 2 2 3 3 3 3 3
S| E|8 |8 |g|olo|Ez|E|&2|&]|3
' E 2 2 3 = S < 8

= S, o o o o
2 o 2 2 s & g £ £ E
5 z 3 3 @ & & & & g
s ot 5 & g g 8

= <

g 3

g

8
g Adi i bl k:
=3 resa stanice|  Oblast’ prikazu / .
=L P Kontrolna oblast’ O0DH
s odpovede
3
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(6) Spitna vizba o stave:

Zakladny prevadzkovy stav stroja slave odoslany zo stroja slave do stroja

master existuje vo vetkych typoch udajovych ramcov (stroj slave odpoveda

Stvrty a piaty bit.).
Udaje Operacia Udaje Operécia
Jednosmerné napitie stroja ,
00H L . 10H Rezervované
slave nie je pripravené
) .. V  procese zrychlenia v
01H Stroj slave v rezime FWD 11H ..
rezime FWD
X .. V  procese zrychlenia v
02H Stroj slave v rezime REV 12H ..
rezime REV
03H Stroj slave je zastaveny 13H Okamzité zastavenie a restart
Stroj slave v krokovom . .
04H .. 14H Spomalenie v rezime FWD
rezime FWD
Stroj slave v krokovom
05H ,J 15H Spomalenie v rezime REV
rezime REV
Stroj slave sa nachadza
06H Rezervované 16H ) ve sa -nac A v
stave DC brzdenia
20H Stroj slave je v stave 21H Okamzité zastavenie stroja
poruchy slave

(7) Kontrolny stcet

Suma hodnoty ASCII (format kodu ASCII)/hexadecimélnej hodnoty z adresy

slave na udaje nastavenie/prevadzkové tidaje.

(8) Koniec ramca

Hexadecimalne "0DH" je ASCII kod "CR".

ramca reprezentuje kod poruchy.

Ak je stroj slave v stave poruchy, udaj odpovede o stave je

"20H", tak siedmy a 6smy udaj (adresa udajov) tdajového
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1.3 Popis formatu ramca

V pripade ak je hlavi¢ka ramca, koniec ramca alebo

kontrolny sucet ramca neplatny, stroj slave nebude moct’

pravdepodobne poskytnit’ normalnu odpoved'.

1.3.1 Klasifikacia prikazu 0- Nacitanie stavovych informacii o stroji slave
Velkost' ramca zariadenia master je 14 bajtov, zatial ¢o velkost' ramca

odpovede zariadenia slave je 18 bajtov.

g 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 (10| 11| 12 | 13
15
g F|F| &
(s} (s} =
Bl E | » 12| & ZI|Z|Z|% ¢
21z |15|5% & | & = 22|22 |8
c |l &g |8 RS z sls|lel|c]s
s|E (8|8 (0|2 |¢ s lololg|lE|l&E|E|¢
E|lz|le|e S|SB bl B I I =
EN NN == | & tlzlele|g
g a 3 B N & Sl E|[&|&)|8
z = g 8 3 =2 & & =2
g R | R
0] 1 3|14]|5]|6|7]8 10 (11 (12|13 |14 |15|16 |17
o
£ Sl |2 |x|Flz|®|2|l7|>
2 sl (B |Z2lc|lelele|le|g
S | = Tl (2|2|2|12|2|8|Z|2|2|7%
s|Z|>»|>»|c|slgl2|2|2|a|a|2|2|g|&g|g|& |7
S12lala|s|®|(=|=|elclelelc|e|2|2|2|2]|¢2
zlz|glg|Z|8|&|B |55 5|55 |2|2|S|2]|.
s (e |2 |lg |8 |8|e|s|sles|s|lsls|E|E|E|E|S
= [%]) (%} = = =4 =4 Rl N e < =
5 |a|&|&(s|®|® 2221222 |als |lalslB
2 |E(2(2|s|c|c|E|E|2|8|2|2|2|&|&lg|e 2
sl2a|3|8|elal|lz2l|&]|B ] ] &l& |&|&|g
s |® Zls|ls ||| |2|a|a|a|a
° 12122 lelelelelele|” |77
sls|s||a|a|a|a|a]|a

Poznamka: Na zdklade réznej hodnoty klasifikacie idajov ramca
zaslanom strojom master, odosle stroj rozdielne pomocné stavové

informacie.

Klasifikacia (idajov . N .
(@t saffm i) Pomocné stavové informacie (odpoved’ stroja slave)

6 7 8 9 10 11 12
Nacitanie Napitov
.|Napatoval P PYI
0 informécie 0 modeli p_ 0 Napa Napajanie|N: N:
trieda

stroja slave

Nacitanie sériovych
o . |Rezervov|Rezervov|Rezervov|Rezervov|Rezervov|Rezervov
1 informacii o stroji
slave

ané ané ané ané ané ané
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Klasifikacia udajov

(Odoslané strojom master)

Pomocné stavové informacie (odpoved’ stroja slave)

6 7 8 9 10 11 12
Zistenie verzie|
. |Rezervov|Rezervov
2 programu strojal , X # # # #
ane ane
slave
Nagitanie (Ovladanie| Nastav.

3 prevadzkovej strojom | frekvenci |Rezervov|Rezervov|Rezervov|Rezervov!
informacie o stroji| master |estrojom| ané ané ané ané
slave master

4~F | Rezervované # # # # # #

Napriklad: V pripade, ak je hodnota klasifikicie udajov ramca zaslaného

strojom master 0, odpoved’ stroja slave bude 400015, ¢o znamena, ze ¢&islo 4

predstavuje napdtovu triedu - 380V; O je hodnota pomocnej stavovej

informacie a 0015 predstavuje vykon 1,5 kw.

1.3.2 Klasifikacia prikazu 1- Nacitanie prevadzkovych parametrov stroja

Velkost ramca zariadenia master je 14 bajtov, zatial

slave

odpovede zariadenia slave je 18 bajtov.

¢o velkost’ ramca

0 1 2 3 4 5 6 7 8 10| 11 13

o
&
2 o |
Z o | v
2 =3 = S S
B ) o X
1 Elzl2 L: S1E|Z|2|12|% |7
slZ(5(5| |55 212|315 (2)3]¢
z 2. 212 2.
S |lg|g |8 |z El&lelele|e]s
S| 5|8 1 1 c ] 0 X | X |5 5 5 5 ©
3 3 o | o S| & 8 FSI IS =N I BN 8
Z|E|e2|e o slelelelals|z
2 2 s | @ 2| & & | & & | & | & |& |8
2|8 FlE TlE|g|e|g|¢g
< 8 8 2 <

of1]121]3 617189110 [11]12]13|14]15[16|17
o
& O |lwv|w [ -
S |z ERENE sl |ZIZIZ2|1%3 | rnlrlrlr
2| = 2 |55 alalg|e|e|e|[8|5|8 |8 |~
s|lg|2|2|2 |8 |8 Sl s 2 2|2 |2 %5
alz|2(2]| s o sl|leafls|s|s|s|2|E[E2|E |8
sleld|g|S |55 slels|s|slslcle|e|e]|s
2|1%|1g|g g R R |IEIRIR|IR[(SI2]2|2]8
s(&E|2(2]8 |55 ol x|3|3 FEEE R R ER R
SlalelelZ |28 AR A R R R R
Plelg |2 |o|e sl |<S <SS |<S]e|e|e |2 |3
zlEls|s|2 |2l SlEleslslesls|5|5|5|5]|8
g8 S ERE] Sl |E|&|E|E]|% %%
& 21z |z S |e S E ] E S

s | |a

Univerzalny nizkonapétovy frekvencny meni¢ série ESS0




80 Tabulka funkénych parametrov

Podpolozka tdajov zodpoveda poctu poloziek sledovanych parametrov

menica, ako napriklad pre meni¢ série E550 je pocet poloziek sledovanych

parametrov nasledovny:

Sledovana Podpolozka o .
. S Udaje odpovede stroja slave
polozka udajov
d.0 00 vystupna frekvencia
d.1 01 vystupné napitie
d-31 31 Teplota modulu pri poslednej chybe

Sledovany parameter menia sa tyka kapitoly 4
uzivatel'ského manualu menica série E550: Bod 4.3 Zoznam

stavovych parametrov.

1.3.3 Klasifikacia prikazu 2- Naditanie kédu funkcie parametrov

Velkost' ramca zariadenia master je 14 bajtov, zatial ¢o velkost’ rdamca

odpovede zariadenia slave je 18 bajtov.

0 3 4 5 6 9 10 | 11 | 12 | 138
Q ]
1A o o o

3|3

2| E > > < < 2 > > OW 07‘«' 07‘«' OW =
E ] P P s | s | & |[a|la |2 s s s )
sl 2| 5|3 glg|8|lel|ls|s|2|2|z |2
zol 5| 8|8 SIE|5 |2 |8 |S|2|2]S %
Tg| 8T | | 2 1212 |¢g 5 S5 |5

“elzleg|e S|S|E|E|E|S|S|S|2 |68
S| 8 X E
sl 133 |2 |E|S|S|E|&|&|& |2

3| g ® ® =& | = z 8 8 g g s

5|5 g |g|g|d
N N <
0|1 314|516 81910111213 |14|15]|16 |17
g °
w w
2 =
1 S |12 |B|E . . . .

I EREIEARS (o} ol Holl ol B B AR RS
slzlz|2le|ElE|8|2|2|5|5|E|E|E|E8|8|E|7
2l2lslg|c|2|2 2|5 5 5|5 |s|<|8|2|2]2|¢

=515 = : Zlg2|g2|2 |2
zle|g|8|=|&8|8|8|¢|él=|=|=m|=s|2|2|2|2]|2
c s |®2|2(g |83 |IF|S ] |2 (e |8 |8 |[E |5 |E|E
Slalele|Z ||| |E|E|IE|E|E |8 |2 |22

2 2. . S : E
2|52 |8 (= |c|c|elE|2|2|2|2|2||&|E|&|2
Flg 8|3 |alz|z|&|2|2|8|2|58|2|8|5|8|8)|8
g 8 5 | B s |T 8 ) s 8 RN ERCA ERCU Y

< s s 2
sl1s|s

Klasifikacia (dajov a adresa Udajov sa tykaju Klasifikacie

prikazov 3 a 5.
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kazu 3- Uprava parametrov funkcie v oblasti

acia pri

1.3.4 Klasifik:

pamite RAM menica.

1.3.5 Klasifikacia prikazu 5- Uprava parametrov funkcie v oblasti

pamite EPROM

Velkost ramca zariadenia master je 18 bajtov, zatial o velkost ramca

odpovede zariadenia slave je 18 bajtov.

Koniec ramca

. z ~
5 Koniec raimca ~ & w
S| Kontrolny suget S Kontrolny stcet 2 o
3 Kontrolny stget 3 Kontrolny sucet T N
w
X < P
S| Kontrolny stget = Kontrolny sucet m o
w
G| Kontrolny stidet 3 Kontrolny siidet
i @
S| Udaje nastavenia S Udaje nastavenia S
<
. - - e
S| Udaje nastavenia p=i Udaje nastavenia
<3
X P - I S
=1 Udaje nastavenia S Udaje nastavenia
* - . e o)
| Udaje nastavenia o Udaje nastavenia s
o ~
«© Adresa tidajov ® Adresa udajov w ~
™~ Adresa udajov ™~ Adresa adajov i ©
©| Klasifikacia udajov ©f  Klasifikdcia udajov o s
w| Prevadzkovy prikaz | Spitna vizba o stave .W b <
=
~| Prevadzkovy prikaz <t| Spitna vizba o stave .m o -
3 . .2
@ ™ 2 o ™| Odpoved stroja slave 3 ~
[ & a ~
i
~ Adresa slave o~ Adresa slave =]
Z o -
- Adresa slave — Adresa slave =
8 2 o
<[ Hlavitka ramca ° Hlavicka rémca RS
- - £ || Blok kédov | Klasifikacia
Odoslané strojom master Odpoved’ stroja slave m funkcie udajov

Relativna adresa kodu funkcie, napriklad adresa udajov F0.08, F1.08, F2.08 a

F#.08 je 8, ale Klasifikacie udajov sa lisia.

Poznamka: Ked’ stroj slave zlyha pri plneni prikazu stroja master odosle spat’

0000.
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1.3.6 Klasifikacia prikazu 4- Odoslanie riadiaceho prikazu
Velkost' ramca zariadenia master je 15 bajtov, zatial ¢o velkost’ ramca
odpovede zariadenia slave je 18 bajtov. V normalnej prevadzke menica, typ

udajového ramca je pouziteIny v maximalnej miere.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 [10]) 11|12 |13 |14
gOL g g (=3 B e ]
21 E | » | » ¢|¢|s|g|s|g|8|8|Z|8 |7
5| 2 2l l|la|elale 3
22|52 ElE|S|S|s|S|E |22 |2 |8
8ol |a3|g SIS [=a = = = S =
a x| 2|8 |z |2 sleglz|lelce]|le|sls
sz |8 S | 8 412 E 2 2 21 2|5 5|2 =l
Slz|zle Sl |glg|lel 8|55
S| E |2 ] < z 2 2 @ @ @ @ g
5] = = = = = =
215 |3 S |2 |3|lclcl|lel|lslselgl|lg]|d
Bl o @ @ = =% 3 3 3 g S S < < 8
g E|F|5|E|5|5|f |8 2|4
0 3[4 (5|67 [8[9(10{11]12]13]|14]15]16]17
o
& O|lw|w
=] v v <
e | FERE zlzlz|55|3 zlelnln
PR 2|&|12|2(2|2|2|8|8|8 |7
alz2la|lali|s|= glels|s|ls]sl2|a2]8]|e
2151581 = Zlzlelg|g&|l&|g|8|5 |55
2 It I | & | 8 ERER RN R B Y N =N = =N )
|z |8 |8 |2 Slo|2|&|5|z|5|l5|E|lE|lE|E]S
S laole|le|lZ |88 EEER YRR N e
slzl|lsle B3|l |le S |(S]le|le |z |
cls || |=|[2]° slzlelesl=l=|gls]lsls 2
5 =2k zlz|s|E|&|&

Udaj nastavenia v ramci zaslanom strojom master je idajom nastavenia
frekvencie odoslanej zo stroja master do stroja slave

Prevadzkovy udaj v odpovednom ramci stroja slave je prevadzkovym
parametrom odoslanym strojom master, ktory je uréeny obsahom nastavenia
sledovanej polozky (kod funkcie: [F3.08]), v zozname funkénych parametrov

menica a stroj slave odosiela polozku sledovane hodnoty.

Zoznam funkénych parametrov meni¢a je mozné najst v
kapitole 5 uzivatel'ského manualu menica série E550: Zoznam
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1.4 Priklad

1.4.1 Nacitanie stavovych informacii stroja slave (Klasifikacia prikazu 0)

Nastavenie udajov: Nacitanie modelu stroja slave

‘:tdr%“‘g‘r‘:f HINIE] adresa [ Typ  [Previdzkov| Klasifikicia [Podpoloz| Kontrolny | Koniec
maéter ramea slave | prikazu | ¥ prikaz adajov  |ka udajov| stcet ramca
Podet bitov| 1 2 1 2 1 2 4 1
2a 3030 | 30 3031 30 3030 [ 3031 oD
) 3831
Priklad 0000
5A | 0000 [ 00 0001 00 o000 | 0957 oD
. [Hlavie] Adresa |, . Ziadna Klasifikécia |Hexadecimaln| Koniec
Popis | ka |"gp [Prikaz&.0f  Start adajov a akumulicia | rimea

Datova odpoved’: model je 2S0004.

Odpoved telbwits Adresa (o Supama fikacia | Pomocné Kontrolny e
stroja slave = slave SiGR || e udajov informéacie stcet N
rdmeca slave stave ramca;
Pocet bitov| 1 2 1 2 1 6 4 1
323030 3032
2A 3030 30 3033 30 303034 3439 oD
Priklad
020000 00 00
5A 00 00 00 00 03 00 00 00 04 0009 oD
N - ! 5 02—napitové [ Hexadecimalna
popis | Haviek| Odpoved (Stj slave Stiojslavel - Ziadna | riega 55 | akumulicia [Koniec
opis 4| stroja prijima | v stave klasifikacia 04—vik . Al e
o rimea) (06 0| Pidage g dajov vikon |alebo desiatkova| ramca
0,4 KW akumulacia

1.4.2 Citanie prevadzkovych parametrov stroja slave (Klasifikacia

prikazu 1)

Nastavenie Gdajov: ¢itanie d-6 (aktualne nastavena frekvencia).

Odoslané (HIavie  »ocp | giagifikacia [Prevadzko| Kiasifikicia |-%P%%? | Kontrolny [Koniec
strojom ka B PR PP ka Gdajov i N
i slave prikazu | vy prikaz udajov A sacet ramca
master | ramca subitem
Pocet |y 2 1 2 1 2 4 1
bitov
2A | 3030 31 3030 30 3036 |30313837 oD
Priklad
5A | 0000 01 0000 00 0006 | 00000007 oD
Hlavig . d d oo )
popis | ka |A9%% prikaze 1 | NPROY L going | sislo [ ndlnf Koniec
. 00 prikaz a akumuldcia | rimca
ramca parametrov  |parametra
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Datova odpoved’: Navrat na nastavenu frekvenciu 50,0 Hz.

Odpo\_'ed Hiavick| Adresa Odpo\_/ed S“p'zitna Zobrazeni Pofipolo Prevafizko Kontrolny Konie|
stroja A stroja | vizba o g Zka vé ) c
a ramcal  slave e P stcet a
slave slave stave |parametra| Gdajov | udaje ramca
Podet |~y 2 1 2 1 2 4 4 1
bitov
3032
oA [ 3030 | 30 | 3033 | 30 [s03| X0 oD
P 46 34 3634
Friklad 00 00 0000
5A 0000 00 0003 00 00 06 0LF4 00 FE oD
N . ) ) Ziadna _—
Popis [Hlaviekd Odpm./ed Stroj flave Stroj slave | skupina lasifiki Nasla»er!a R onied]
tion [ rimea | STOR | prijima [ vstave fp ia udajov, akumulécia | rimea
slave &. 0| tdaje |zastavenia d 50,0 Hz
1.4.3 Nacitanie parametrov kédu funkcie (Klasifikacia prikazu 2)
Nastavenie udajov: Nacitanie parametra [F0.08]
Odoslané (HIavie | g 00, . Iprevidzkov| Klasifikicia | Adresa | Kontrolny [<OM®
strojom ka Typ prikazu| " °. P s o c
. slave y prikaz udajov udajov stcet .
master | ramca ramca
Pocet bitov| 1 2 1 2 1 2 4 1
A | 3030 | =2 3030 30 a3 | 203 o
38 41
Priklad 0000
5A 0000 02 0000 00 0008 00 0A oD
. Neplatny F . . :
Popis Hl?,w“:k Adresa 00| Prikaz ¢.2 riadiaci skupina F cislo Hexadec",mlna K,omec
a ramea . parametra | akumulacia [ramca
prikaz parametrov.

Datova odpoved’: Nosna frekvencia [F0.08] = 8.0KHz.

Odpove |y, viek | Adresa [ O9POVe | SPitmd |y Gicaci| P22 | Retumn | Kontrolny  ['<OM€
d stroja |, rimca| slave Jjskoral|piziale a udajov Sl data stcet ¢
slave_|* M€ slave | stave ; m rémea|
sl | 2 1 2 1 2 4 4 1
bitov
oA 3030 | 30 | 2033 | 30 |a0ss| 0N 3032 |4
P 35 30 35 30
Priklad 0000 | 0000
5A 0000 00 0003 00 0008 0050 0058 oD
" Stroj
| maviex gi’ﬁi ;;I:\?Je slavev | FO Odpove |, - adecimaln| <€
Popis ) - stave skupina | F0.08 |d’ je 8,0 . c
aramca | slave ¢&. | prijima " aakumulacia |
... |zastaveni|parametrov KHz réamca
0 udaje a
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1.4.4 Uprava parametrov funkcie v oblasti pamiite RAM meni¢a
(Klasifikacia prikazu 3)

Nastavenie Gdajov: zmena digitalne nastavenej frekvencie [F0.01] = 50,0 Hz,

zastavenie bez uloZenia.

[ Adres| Ty Podpolozk Konie
¢ |Hlavik WP prevadzkov [Kiasifikéci| PO setting | Kontrolny
. . a |prikaz|, L a udajov . c
strojom |a rémca [y prikaz a lidajov . Data shcet .
slave | u subitem rimca
master
Pocet
Ditoy 1 2 1 2 1 2 4 4 1
3031 3032
2A |3030| 33 3030 30 3031 oD
p 46 34 35 46
Friklad 00 00 00 00
5A |0000| 03 00 00 00 0001 oD
01 F4 00 F9
Neplatny FO Nastavit’ Konie|
Popis |Hiavick | Adres|Prikaz| P g F0.0L |8V [ exadecimal
. N riadiaci skupina Frekvenci L. c
aramcal a00 | ¢.3 . Parameter aakumulacia|
prikaz _ |parametrov| a 50,0Hz ramca
Navrat udajov: spravne nastavenie udajov.
Odpove |, . .. Odpove | Spétnd |, .. . .| Data |Nastaveni . |Konie
d stroja H]rd‘::k‘ As?ar‘s:a d stroja | vizba o ]%lfség.k im addres e Ku.n't:‘."l“y ®
slave [ "M slave | stave [ & U949 s data suce rémeal
132553 | Y 2 1 2 1 2 4 4 1
bitov
3031 3032
- 2A 3030 30 3033 30 3031 4634 3546 oD
: 0000 00 00
5A 00 00 00 0003 00 0001 01F4 00 F9 oD
" Stroj
Hiavick 2d-':r0¥? sslt;\?é slavev | FO Udgie | adecimiin| <O
Popis |’ r‘,’,lm‘"| _],‘”Vf{d Jiina | Stave | skupina [F0.01 nastavenia fk" n:Ll"f‘i‘ ¢
arameafsiave ¢. pﬁjujc‘ zastaveni [parametrov| 50,0Hz | @ *UMUECA ] imca
a
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1.4.5 Send control command (Command classification 4)

Nastavenie udajov: Set FWD running frequency of No.0 inverter of slave

machine as
10.0Hz.
Odoslané - p p e 1
A Hlavicka | Adresa| Typ | Prevadzkovy Udaje .« | Koniec
strojom . . o o Kontrolny sucet |
ramca | slave |prikazu prikaz nastavenia ramca
master
MUz i | R 2 | 1 2 4 4 1
bits
3030 3031
2A 3030 34 3131 oD
i w0 | o
5A 0000 04 0011 00 64 0079 oD
| Hiavieka | Adresa| Prikaz | FWDtaPE | Nastavend  yeiniing | Konie
Popis X , frequency frekvencia o ]
ramea 00 c.4 N akumulacia rameca
setting 10,0Hz
Datova odpoved’: No. 0 inverter receives data in normal condition.
Odpove | . viek | Adresa [ O9ROve | Spitna S | i || e || FETE
dstroja | imea | stave 4350 | vEzbao | 0 & oy [ e | C
slave | T slave stave polozka y ramca
Pf!cc! 1 2 1 2 1 2 4 4 1
bitov
2A 3030 30 3031 30 | 3030 3030 3032 oD
, 3634 34 42
Priklad 0000 00 00
5A 0000 00 0001 00 | 0000 00 64 0065 oD
Odpove | Stroj | Prevadzko | Fixn Ak[ueﬂ"ev Uspesné .
; . o . | zobrazeny - | Hexadecimal .
Popis |Hlavicka| d stroja | slave vy rezim é .- nastavenie Koniec
A . . .. | monitorin L na .
ramea | slave&. | prijima | FWD | udaj Gdajov . ramca
P " [¢] akumulacia
0 adaje |strojaslave| e @0
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1.4.6 Uprava parametrov EPROM (Klasifikacia prikazu 5)

Odosielania tidajov: Zmena nastavenia zvy$enia momentu [FO0.11] = 6,0,

zastavit’ a ulozit’.

. N Klasifika _| Udaje .
O_dosml_a Al | el Typ Prevadzko cia Eodeced nastaven | Kontrolny I
niestroja| ka a |prikaz| . P ka 5 L c

. vy prikaz | Gdajov b ia sucet .
master | ramca |slave [ u adajov ramca
data
Pocet || 2 |1 2 1 2 4 4 1
bitov
2A |3030| 35 3031 30 3041 3030 3082 oD
; 3343 36 44
Priklad 00 00 00 00
5A |0000| 05 0001 00 000B 003C 004D oD
Stroj slave v . "
- [ riaviek | Adres | prikaz | prevadzkov | . PO Foa1 | Nestaven | Hexadecim | Konie
Popis . .. Skupina ie idajov Ina c
aramea | a00 #5 om rezime Parameter . .
parametrov akumulacia | ramca
FWD
Datova odpoved'’: Stroj slave prijima udaje Standardne.

s Adres| Udaje .
qdpuye Hlavick | Adresa deuye %Pama Klasifikaci| a |nastaveni| Kontrolny beile
dstroja | imeal slave |4 570 | VAZbR 0 {7y oy fadajor|  a stcet ¢

slave |* slave stave Yy Yy rémea
Polet |4 2 1 2 1 2 4 4 1
bitov
3030 3032
’ 2A 3030 30 3031 30 3041 2343 3638 oD
Friklad 0000 | 0000
5A 0000 00 0001 00 000B 003C 0048 0D
Stroj | Prevadzkov Uspesné
Popis |Hlavicka 9""‘”_9 slave y rezim FO, i Koniec
N d' stroja ) Skupina | FO.11 | . . 5
ramea prijima | FWD tdajov | a akumulacia | ramea
. R parametrov
udaje | stroja slave
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Priloha II: Specifikacia protokolu MODBUS

1. Nastavenie komunikacie

F4.00 = X1XX, vyberte MODBUS RTU protokol;

Poznamka: X znamena, Ze bit je I'ubovol'né ¢islo.
2. Funkcia komunikéacie

Kompletna komunikacia medzi strojom master a meni¢om, vratane zasielania
prevadzkovych prikazov do menica, nastavenie prevadzkovej frekvencie,
prepisovanie parametrov funkcii, sledovanie prevadzkového stavu menica,
monitorovanie parametrov, chybovych sprav a parametrov funkeii.

3. Format protokolu

Format MODBUS RTU
ADU
>35 >35
. Adresa i .
interval X Kod - Kontrol | interval
stroja . Udaje
prenosu funkcie aCRC | prenosu znaku
slave
znaku
PDU

1.1 Vysvetlenie formatu protokolu

1. Adresa slave

0 je adresa pre vysielanie a adresu slave je mozno nastavit’ ako 1-30.

2. Cast PDU

(1) Kéd funkeie 03: Citanie funkénych parametrov, prevadzkového stavu,
monitorovanych parametrov a chybovych hlaseni viacerych menicov. V jednom

momente maximalne 6 parametrov menic¢ov so spojitou adresou.

Cast PDU
Cast PDU 03 Pociatoéna adresa registra Pocet registrov
Vysoki | Nizka Vysoki | Nizka
Dizka dat (bajt) | 1 1 | 1 1 I 1
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Odpoved’ stroja slave:

Cast PDU 03

Pocet ¢itanych udajov
(2*pocet registrov)

Citany obsah

Dizka dat (bajt) 1

1

2*Pocet registrov

(2) Koéd funkcie 06: Prepisanie prevadzkového prikazu, prevadzkovej

frekvencie a funkénych parametrov jedného menica.

Odoslané zo stroja master:

Pociatoéna adresa registra Udaje registra
Cast PDU 06
Wysoka Nizka Vysoka Nizka
Dizka dat (bajt) 1 1 1 1 1
Odpoved stroja slave:
2 Potiato¢na adresa registra Udaje registra
Cast' PDU 06
Vysoka Nizka Vysoka Nizka
Dizka dat (bajt) | 1 1 1 1 1

(3) Kéd funkcie 10: Prepisanie prevadzkového prikazu, prevadzkovej

frekvencie a funkénych parametrov viacerych menicov.

Odoslané zo stroja master:

Pociato¢na N .
. Pocet registrov Pocet
N adresa registra B Obsah
Cast PDU 10 bajtov .
Wsok registra
Vysoka | Nizka | Nizka | obsahu
a
2*Podet
Dizka dit (bajt) | 1 | 1 1 1 1 1 roce
registrov
Odpoved stroja slave:
Cast PDU 10 Poéiat'oéné adresa r(y:gislra Pf)i‘:ct rcgis[rox{
Vysoka I Nizka Vysoka | Nizka
Dizka dat (bajt) | 1 1 [ 1 1 | 1

Poznamka: meni¢ za¢ne ukladat’ (idaje z registra z najnizSou adresou do toho s

najvyssou adresou, pricom v jednom case je mozné ulozit maximalne 6 kodov

funkcii. V pripade vyskytu chyby odpovie stroj slave namietkou.

Odpoved namietky:

Cast PDU

0x80+Kod funkcie

Kod namietky

Dizka dat (bajt)

1

1
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Kod namietky oznacuje kategoriu chyby:

Kod namietky Zodpovedajuca chyba
01 Neplatny kod funkcie
02 Neplatna adresa udajov
03 Presahujice udaje
04 Neplatna operacia stroja slave
20 Prili§ vel'a parametrov pre Citanie aj zapis
21 Rezervovany pre zapis a Citanie, implicitny parameter
22 Prevadzka stroja slave znemoziuje Gpravu Gdajov
23 Uprava tdajov ja zakézana heslom
24 Zlyhanie pri pokuse o ¢itanie alebo zapis parametra
Kontrola CRC
Kontrola CRC CRC najnizsi CRC najvyssi
Dizka dat (bajt) 1 1

Funkcia kontroly CRC je uvedena niZsie:
unsigned int crc_chk_value(unsigned char *data_value, unsigned char length)
{
unsigned int crc_value=0xFFFF;
inti;
while(length--)
{ crc_value"=*data_value++;
for(i=0;i<8;i++)
{ if(crc_value&0x0001)
crc_value=( crc_value>>1)"0xA001;
else
crc_value= crc_value>>1;

}

return(crc_value);
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3. Definicia komunika¢nej adresy parametra

Distribucia adresy parametrov meni¢a:

Implikacia registra

Adresovy priestor registra

Funkény parameter @

Najvyznamnejsi bit je ¢islom kodu funkceie, najmenej vyznamny
bit je ¢islo znacky kodu funkeie, napr. F1.11, adresa registra je

F10B.

Sledovany parameter

Najvyznamnejsi je 0xDO a najmenej vyznamny je Cislo
sledovania, napriklad pri d-12 je adresa registra DOOC

Prevadzkovy prikaz @ 0x1001
Nastavenie frekvencie 0x1002

Stay menica © 0x2000
Chybové hlésenie ) 0x2001

Poznamka:

@

Casté zapisovanie parametrov funkcii do pamiti EEPROM znizuje jej

zivotnost’. Niektoré parametre v komunikaénom rezime netreba ukladat’, staci

zmenit’ hodnotu v pamdti RAM. Pri zapisovani funkéného parametra v pamiti

RAM sta¢i zmenit' ,,F“ na ,,0“ v hornej adrese registra, napriklad pri zapisovani

hodnoty F1.11 do pamdte RAM by mala byt adresa jeho registra 010 B, ale

sposob vyjadrenia adresy registra nemozno pouzit' na ¢itanie funkénych

parametrov frekvenéného menica.

(2) Prevadzkovy prikaz zodpovedajiici kodu prevadzkového prikazu

Kéd prevadzkového prikazu Prevadzkovy prikaz
0x0000 Neplatny prikaz
0x0001 Spustenie prevadzky FWD
0x0002 Spustenie prevadzky REV
0x0003 Zastavenie
0x0004 krokovy rezim FWD stroja slave
0x0005 krokovy rezim REV stroja slave
0x0006 Zastavenie prevadzky krokového rezimu
0x0020 Reset poruchy stroja slave

(3) Stav menica

Stavovy kod menica Indikacia
0x0000 Jednosmerné napitie stroja slave nie je pripravené
0x0001 Stroj slave v rezime FWD
0x0002 Stroj slave v rezime REV
0x0003 Stroj slave je zastaveny
0x0004 Stroj slave v krokovom rezime FWD
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Stavovy kod menica Indikacia
0x0005 Stroj slave v krokovom rezime REV
0x0011 V procese zrychlenia v rezime FWD
0x0012 V procese zrychlenia v rezime REV
0x0013 Okamyité zastavenie a restart
0x0014 Spomalenie v rezime FWD
0x0015 Spomalenie v rezime REV
0x0016 Stroj slave sa nachadza v stave DC brzdenia
0x0020 Stroj slave sa nachadza v stave poruchy

(4) Najvyssi bajt chybového hlasenia je 0, zatial' ¢o najnizsi bajt zodpoveda
poslednému ¢islu kodu poruchy meni¢a Fu. Napriklad v pripade, ze kod

chybového hlasenia je 0x000C, znamena to, ze kod chyby je Fu.12.

1.2 Priklad
(1). Spustenie 1 # meni¢ v prevadzkovom rezime FWD

Poziadavka stroja master:

Adresa Koéd Pociatoéna adresa registra Udaje registra Kontrola CRC
stroja .
e funkeie | Najvyssi | NajnizSi | Najvyssi | Najnizsi | Najnizsi | Najvyssi
01 06 10 01 00 01 1D 0A

Odpoved’ stroja slave: meni¢ v prevadzkovom rezime FWD odpoveda rovnaké

udaje na poziadavku stroja master.

(2). Nastavenie prevadzkovej frekvencie menica na 50,0 Hz

Poziadavka stroja master:

Adresa Kod |Potiatotna adresa registra Udaje registra Kontrola CRC
stroja .

save | TUnKCT® | Najyssi | Najnizsi | Najvyssi | Najnizsi | Najnizsi | Najvyssi
01 06 10 02 01 F4 2C DD

Odpoved stroja slave: meni¢ v prevadzkovom rezime 50,0 Hz odpoveda

rovnaké idaje na poziadavku stroja master.
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(3). Nacitanie aktualnej prevadzkovej frekvencie, vystupného pradu, frekvenént

odozvu menica 50,0 Hz a vystupny prad menica 1,1A .

Poziadavka stroja master:

Adresa Kod | Potiatocna adresa registra Pocet registrov Kontrola CRC
stroja .

slave | TnKeie | Najvyssi | Najnizsi | Najvyssi | Najnizsi | Najnizsi | Najoyssi
01 03 DO 00 00 02 FC CB

Odpoved’ stroja slave:

Adresa Kod Pocet 1. datovy register| 2. datovy register Kontrola CRC
. O
stroja .| nacitanych [Naivyg
slave | KCTE | oy || NajnizSi | Najvyss | Najnizsi | Nojnizs | Najvyssi
it
01 03 04 01 F4 00 0B FB FA

(4). Spustenie 1 # spustenie prevadzky menica v prevadzkovom rezime FWD

Frekvencia 40. OHz

Poziadavka stroja master:

Pociatodnd . i, o
Pocet , .. ., |2.udajovy| Kontrola
Adresa , adresa ) Podet udajovy .
. Kod . registrov R ) register CRC
stroja funkie registra bajtov register
slave Najvy |Najni[Najvy[Najni| obsahu [Najv [Najni| Najv|Najni|Najni|Najv
s | oai | s | i yssi | ot | ysi | i | s |y
01 10 10 [ 01 | 00 | 02 04 00 [ 01 | 01 | 90 | AF | 9F
Odpoved’ stroja slave:
Adresa Kod | Pociatodna adresa registra Pocet registrov Kontrola CRC
stroja .
e funkeie | Najyyssi | Najnizsi | Najvyssi | Najnizsi | Najnizsi | Najvyssi
01 10 10 01 00 02 14 C8
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Priloha III: Vyber brzdného odporu

V prevadzkovom rezime menica, v pripade, Zze kontrolované ota¢ky motora
klesnii  prili§ rychlo alebo zatazenie motora prili§ rychlo kolise,
elektromotoricka sila nabije vnutorny kondenzator cez meni¢ v opa¢nom smere,
teda napdtie na oboch koncoch napajacieho modulu bude zvysené a moze dojst’
k poskodeniu meni¢a. Vnutorné ovladania meni¢a bude v zavislosti od
podmienky zatazenia potlatené. V pripade, Ze brzdny vykon nespliia
poziadavky zakaznika, na okamzit¢ uvolnenie energie je nutné prepojit’ s
externym brzdnym odporom. Externy brzdny odpor patri do brzdiaceho rezimu,
ktory spotrebiiva energiu pomocou brzdného odporu. Preto vyber vykonu a
hodnoty odporu brzdného odporu musi byt primerand. Nasledujuci obsah sa
tyka predstavenia vykonu brzdného odporu a hodnoty odporu, ktory sa odportaca
pouzit' na meni¢e VYBO Electric. Na zéklade podmienok zatazenia, moze

uzivatel’ zmenit’ hodnotu v sulade so $pecifikiciou meni¢a VYBO Electric.

Model menica Pouzitelny Vykon brzdného l::i::l:z Brzdny
motor (kW) odporu (kW) adporu (Q) moment (%)
E550-250004 04 0,1 150 100
E550-250007 0,75 0,1 100 100
E550-2S0015 15 0,2 70 100
E550-250022 22 0,2 50 100
E550-250030 3,0 0,4 40 100
E550-250040 4,0 0,4 35 100
E550-4T0007 0,75 0,1 400 100
E550-4T0015 15 0,2 300 100
E550-4T0022 2,2 04 200 100
E550-4T0030 3,0 0,4 150 100
E550-4T0040 4,0 0,5 125 100
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Uvedena konfiguracia sa vztahuje na realizaciu 100% brzdného momentu.
Spravnu hodnotu je potrebné zvolit’ na zéklade podmienok brzdenia. V pripade
mierneho brzdenia, prosim néleZite zniZte brzdny odpor a zvyste vykonnostnii

triedu brzdného vykonu.

Brzdny vykon je odhadovanou hodnotou v prevadzkovom
stave intervalu brzdného odporu. Ak je Cas nepretrzitej

prevadzky brzdného odporu dIhsi  (viac ako 5s), je nutné

nalezite zvysit' vykonnostnu triedu brzdového odporu pri

podmienke zachovania rovnakej hodnoty odporu.

Priklad zapojenia menica so stykacom:

1112 13 PE

0000
STOP L‘
E..

Poistky Q

-KM1 -

RC fer
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Priklad zapojenia pre riadenie pohonu:

o Riadenie pohonu portalového Zeriavu
L%
eI Y U
PE—— 1 —————————
way A ]
w0
EETI
® i
el ' 2
E 550 nzed
vV 350
V 560
wie—a,
Y <] og 0-10v

o o]
Do . ch—of]
~
Rjchio Fomaly Rjcrio / Pomaly
Swusep cw |
San/sop  cCw [Pepa—
RichieiSe / Pomatie I~
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Priklad riadenia dvoch rovnakych elektromotorov jednym meni¢om frekvencie.

Napéjanie AC — ||| Rozvadzat s
400V /50 Hz ° % meni¢om VECTOR
V 560-4T0150G
P=15 kW
In=33 A
(-]
=
(-]
Tlakovy snima¢
I 0..10 bar

| 4..20 mA

M2
75 kW
1450 ot/miy 1450 ot/min
148 A 148 A

Vs (el

V praxi sa méZe vyskytnit' pripad, 7e motor pocas prevadzky je zatazovany len
ciastoéne. To méze viest k volbe memida s vyrazne mz8im vykonom, ako je
vvkom motora.V tomto pripade je nutné dodrzat’ zasadu:

> LB
" 136 .
kde Scnenica Jje menovity vykon menica,
Px_motora Je meno vykon motora
n Jje uéinnost motora v menovitom pracovnom bode
cos g je ucinnik motora v menovitom pracovnom bode.

Uvedena zasada vychddza z nasledujicich faktov:

o Motor a) pri malom zat'azeni odobera z meni¢a magnetizaény priad. Jeho
velkost' zivisi od vykonu motora apoétu polov (vid® Tab.Xx - priloha).
Magnetizacny prad predimenzovaného motora sa tak moze priblizit
k menovitému pridu poddimenzovaného meni¢a
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Jednopolova schéma zapojenia E 550 pre typ T s napajanim 3 x 400 V AC:

lsenie  poiskagR. oG
Potskovy odpojoval

Motor
Napéjanie o = Y
3 zwjv;\c I . < 4
* —_—% 13 w
" . E ?wawm = Uzominens

Programovateind o X
Bidgeiine vstupy X2 T | Mustinkiné rek (nidsenie poruchy
X132 X4 0-1C4 Nomane s TarTe zopnu Paramelerﬁ 15 (zvofte 1)
CN=nuovy potencidl X3

O X4

CcM PPS
L E Brzdovy rezsior
PB

E 550

24\/& Vysupné napdianie + 24V DC

"
A0 -5 Visknd sorta

ol Voltmeter (0-10V)
GND -4+

[V

vorka

Pripofrie exeméno a sup @
pmrmma 0az 10V VS oc

A= "bedec Al
SKid pre exierné

riadenie frekvencie t

GND
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VECTOR E 550 s externym vstupnym filtrom

Uzemnenie
L
- |
Cee |||
|
EMI |||
filter smy |||
I ||
il
Uzemnenie
£
Uzemnenie
s (1 PE M
Napéjanie 3 x 400 V -
Elektromotor 3 x 400 V AC
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Priklad zapojenia E 550 so stykacom a motorovou timivkou

SUSTAVATN-S 3x400V 50Hz

L2
ua
N
PE
5 FU1=3
o il
START 94
N S B
KM
KM11
STOR
R| § T E
KWL Frekvenény menié
Vstueny stykac
TA E 550
TB
230V/max. 3A TC
ki J v w =
MT1
uf v R
MOTORGVA 3
TLMIVKA <
2§ efwe
VYVY AT R
LN
Ing
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